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[bookmark: StandardName]环卫车功能与安全要求
[bookmark: _Toc427238491][bookmark: _Toc123939674]范围
本文件规定了环卫车的术语和定义、功能和安全要求、试验方法及检验规则等。
本文件适用于采用定型二类汽车底盘改装或专用汽车底盘生产的各种类型环卫车。
[bookmark: _Toc427238492][bookmark: _Toc123939675]规范性引用文件
下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。
GB 7258  机动车运行安全技术条件
GB 38031-2020  电动汽车用动力蓄电池安全要求
GB/T 5860  液压快速接头 尺寸和要求
GB/T 9754  色漆和清漆 不含金属颜料的色漆 漆膜的20°、60°和85°镜面光泽的测定
GB/T 12534  汽车道路试验方法通则
GB/T 12673  汽车主要尺寸测量方法
GB/T 12674  汽车质量(重量)参数测定方法
GB/T 18385  电动汽车 动力性能试验方法
GB/T 18384-2020  电动汽车安全要求
GB/T 4208   外壳防护等级（IP代码）
GB/T 18488  电动汽车用驱动电机系统
GB/T18487.1-2015  电动汽车传导充电系统  一般要求
GB/T 20234   电动汽车传导充电连接装置
GB/T 27930   电动汽车非车载传导式充电机与电池管理系统之间的通讯协议
GB/T 32960   电动汽车远程服务与管理系统技术规范
QC/T 51  扫路车
QC/T 52  垃圾车
QC/T 53  吸粪车
QC/T 54  洒水车
QC/T 222  自卸汽车通用技术条件
QC/T 699  汽车起重尾板
QC/T 750  清洗车通用技术条件
QC/T 935  餐厨垃圾车
QC/T 936  车厢可卸式垃圾车
QC/T 957  洗扫车
QC/T 896    电动汽车用驱动电机系统接口



[bookmark: _Toc418589332][bookmark: _Toc123939676][bookmark: _Toc427238493][bookmark: _Toc123938626][bookmark: _Toc418589305][bookmark: _Toc418511933]
3   术语和定义
下列术语和定义适用于本文件。
[bookmark: _Toc123939677][bookmark: _Toc418589333][bookmark: _Toc123938627][bookmark: _Toc418511934]3.1
环卫车 environmental sanitation vehicle 
具有专用装置和专用功能，用于环境卫生运输任务和专项作业等用途的车辆。

[bookmark: _Toc123938628][bookmark: _Toc418511935][bookmark: _Toc418146982][bookmark: _Toc123939678][bookmark: _Toc418146831][bookmark: _Toc418146707][bookmark: _Toc418589334]3.2
纯电动环卫车  battery electric environmental sanitation vehicle
以动力蓄电池为能源，并由驱动电机驱动的环卫车。
[bookmark: _Toc418511936][bookmark: _Toc418589335][bookmark: _Toc418146832][bookmark: _Toc418146708][bookmark: _Toc418146983][bookmark: _Toc123938629][bookmark: _Toc123939679]3.3
[bookmark: _Toc331516845]新购车辆  new vehicle
环卫部门新购置的环卫车辆（不包括转让的旧车辆）。
[bookmark: _Toc331516846][bookmark: _Toc418146709][bookmark: _Toc418146833][bookmark: _Toc418146984][bookmark: _Toc418511937][bookmark: _Toc418589336][bookmark: _Toc123938630][bookmark: _Toc123939680]3.4
[bookmark: _Toc331516847]次新车辆  in-use vehicle
经公安机关交通管理部门注册登记并正常使用一年以上、一年半以内的环卫车辆。
[bookmark: _Toc290716124][bookmark: _Toc290716196][bookmark: _Toc331516848][bookmark: _Toc418146710][bookmark: _Toc418146834][bookmark: _Toc418146985][bookmark: _Toc418511938][bookmark: _Toc418589337][bookmark: _Toc123938631][bookmark: _Toc123939681]
[bookmark: _Toc331516849]洁净率  cleanliness rate
作业路面上被清除的污染物与作业前该路面污染物的质量之比，以百分率表示。
[bookmark: _Toc291676983][bookmark: _Toc331516850][bookmark: _Toc418146711][bookmark: _Toc418146835][bookmark: _Toc418146986][bookmark: _Toc418511939][bookmark: _Toc418589338][bookmark: _Toc123938632][bookmark: _Toc123939682]3.5
[bookmark: _Toc331516851]作业扬尘浓度  work fugitive dust concentration 
环卫车作业时造成作业区域空气中粉尘浓度的增加值。
[bookmark: _Toc291676984][bookmark: _Toc331516852][bookmark: _Toc418146712][bookmark: _Toc418146836][bookmark: _Toc418146987][bookmark: _Toc418511940][bookmark: _Toc418589339][bookmark: _Toc123938633][bookmark: _Toc123939683]3.6
[bookmark: _Toc331516853]作业噪声  working noise
环卫车作业时产生的噪声。
[bookmark: _Toc418145706][bookmark: _Toc418146492][bookmark: _Toc418146525][bookmark: _Toc418146544][bookmark: _Toc418146714][bookmark: _Toc418146838][bookmark: _Toc418146989][bookmark: _Toc418511942][bookmark: _Toc418589307][bookmark: _Toc418589341][bookmark: _Toc123938635][bookmark: _Toc123939685][bookmark: _Toc427238495]4要求
[bookmark: _Toc418589342][bookmark: _Toc123938636][bookmark: _Toc123939686][bookmark: _Toc331516856][bookmark: _Toc418146715][bookmark: _Toc418146839][bookmark: _Toc418146990][bookmark: _Toc418511943]4.1一般要求
4.1.1环卫车应符合国家和本市的安全、排放、噪声等相关法规和强制性标准的要求，并应是列入《车辆生产企业及产品公告》的产品。
[bookmark: OLE_LINK3][bookmark: OLE_LINK1]4.1.2环卫车底盘应满足环卫作业环境对其耐腐蚀性、可靠性、环保性等要求，并应装有标准配置的空调系统。
4.1.3环卫车应装备助力转向装置。
4.1.4环卫车专用装置的操作应采用液压、气动、电动等控制方式。
4.1.5新购车辆驾驶员耳旁噪声限值应符合表1的规定。
[bookmark: _Toc418146546][bookmark: _Toc418146722][bookmark: _Toc418147005]新购车辆驾驶员耳旁噪声限值
	整车最大允许总质量M， kg
	M≤8 500
	8 500＜M≤12 500
	12 500＜M≤18 000
	18 000＜M

	驾驶员耳旁噪声，dB（A）
	70
	73
	75
	77



4.1.6环卫车作业噪声限值应符合表2的规定。

[bookmark: _Toc418146547][bookmark: _Toc418146723][bookmark: _Toc418147006]环卫车作业噪声限值
	车辆类型
	整车最大允许总质量M, 
kg
	作业噪声限值，dB（A）

	
	
	新购车辆
	次新车辆

	压缩式垃圾车
	M≤8 500
	77
	79

	
	8 500＜M≤18 000
	78
	80

	
	18 000＜M≤25 000
	80
	82

	车厢可卸式垃圾车
	M≤8 500
	79
	81

	
	8 500＜M≤18 000
	80
	82

	
	       18 000＜M
	82
	84

	餐厨垃圾车
	M≤8 500
	77 
	79

	
	8 500＜M
	78
	80

	自卸式垃圾车
	M≤8 500
	77
	79

	
	8 500＜M≤18 000
	84
	86

	
	18 000＜M≤25 000
	86
	88

	桶装垃圾运输车
	M≤4 000
	64
	66

	
	M＞4 000
	66
	68

	吸粪车

	M≤8 500
	77
	79

	
	M＞8 500
	78
	80

	扫路车
	M≤4 500
	81
	83

	
	4 500＜M≤8500
	82
	84

	
	M＞8 500
	84
	86

	清洗洒水车
	M≤8 500
	81
	83

	
	M＞8 500
	82
	84

	洗扫车
	M≤8 500
	83 
	85

	
	M＞8 500
	86
	88

	路面养护车
	M≤4 500
	78
	80

	自（后）装卸垃圾车
	M≤4 500
	78
	80

	
	     4 500＜M≤8500
	80
	82



4.1.7环卫车实测的整备质量、外廓尺寸应与其在《车辆生产企业及产品公告》中所发布的相关参数的偏差应分别在±3%、±1%范围内。
4.1.8环卫车工作时应运行平稳、可靠，不应有异常震动及响声。
4.1.9关键结构件的制作加工应由工装保证，具有良好的互换性。环卫车的关键结构件见表3。
[bookmark: _Toc418146549][bookmark: _Toc418146725][bookmark: _Toc418147008]环卫车的关键结构件
	车辆类型
	关键构件名称

	压缩式垃圾车
	车厢、填塞器（或压填机构）、推板机构

	车厢可卸式垃圾车
	拉臂装置

	餐厨垃圾车
	车厢、推板机构、卸料门、提升机构

	自卸式垃圾车
	车厢

	桶装垃圾运输车
	尾板

	吸粪车
	罐体

	扫路车、洗扫车
	垃圾箱、水箱

	清洗洒水车
	水罐

	路面养护车
	水箱

	注：压缩式垃圾车填塞器包括压缩机构、装料仓等。



4.1.10所有外露黑色金属表面均应进行防锈、防腐处理，具有良好的耐腐蚀性能。
4.1.11密闭车厢厢体漆膜光泽度应符合表4的规定。
[bookmark: _Toc418146550][bookmark: _Toc418146726][bookmark: _Toc418147009]环卫车密闭车厢厢体光泽度
	新购车辆光泽度
	≥90

	次新车辆光泽度
	≥85



4.1.12环卫车厢外表面应采用不易粘积污物、便于清洗的结构。
4.1.13新购车辆的技术参数、装置结构、功能状态应与送检车辆保持一致。
4.1.14次新车辆金属表面不应有明显锈蚀痕迹，涂层完整，不应有油漆脱落、开裂。
4.1.15次新车辆外观及各零部件应完好，车体周正、不应有明显变形，联结紧固可靠。
[bookmark: _Toc418146716][bookmark: _Toc418146840][bookmark: _Toc418146991][bookmark: _Toc418511944][bookmark: _Toc418589343][bookmark: _Toc123938637][bookmark: _Toc123939687]4.2纯电动环卫车要求
4.2.1整车电安全要求
4.2.1.1整车电安全要求应符合GB/T18384-2020的规定。
4.2.1.2动力蓄电池系统及动力系统的绝缘电阻应不小于1000Ω/V。
4.2.1.3当B级电压的电路系统的绝缘电阻小于500Ω/V时，应通过仪表和远程监控提示，并应用声或光信号报警及同时出现文字警示，车辆应具有断电保护功能。
4.2.1.4应按GB/T 18384-2020中6.3.2的方法进行模拟涉水试验，试验后动力蓄电池系统及动力系统绝缘电阻应不小于1000Ω/V。
4.2.1.5动力蓄电池系统应具有低电量报警功能，当剩余电量低于一定数值时，车辆应通过仪表显示并出现声或光等信号及文字警示。
4.2.1.6安装在距地面1000 mm（含）以下高度或在车厢外的B级电压电气设备和与B级电压部件相连的连接器（充电口除外） 防护等级应不低于IP67。
4.2.1.7总质量大于等于4500Kg的车辆在行驶过程中，当出现需要整车主动断B级高压电的异常情况时，在车速大于5 km/h时应保持转向系统维持助力状态或至少保持转向助力状态30 s。
   4.2.2动力蓄电池及其安装要求
4.2.2.1动力蓄电池应符合GB 38031-2020的要求。
4.2.2.2动力蓄电池箱体(含接插件）防护等级应达到IP67。
4.2.2.3动力蓄电池系统每个电池箱体应具有维修开关，可断开电池箱体的高压回路。
4.2.2.4动力蓄电池系统每个支路应设置有熔断器进行保护。
4.2.2.5动力蓄电池的电量应能满足环卫作业单位的实际的环卫作业需求。
4.2.2.6安装于底盘下方的动力蓄电池包应采取防护措施，其防护等级应达到IPXXB。
    4.2.3驱动电机及其控制器
4.2.3.1驱动电机及其控制器应符合GB/T 18488.1的要求。
4.2.3.2驱动电机及其控制器接口应符合QC/T 896的规定。
4.2.3.3驱动电机及控制器应具有防尘防水能力，电机及控制器的防护等级应不低于IP67。
    4.2.4充电设备要求
4.2.4.1传导充电系统应符合GB/T 18487.1的要求。
4.2.4.2传导充电用连接装置及接口应符合GB/T 20234.1 、GB/T 20234.2 、GB/T 20234.3 的要求。
4.2.4.3电池管理系统与非车载传导式充电机之间的通信协议应符合GB/T 27930的要求。
4.2.4.4整车具备多个充电接口时，不执行充电工作的充电接口应不带电。
   4.2.5坡道起步能力
纯电动环卫车辆额载情况下，应能在20%的坡道上起步并通过。
4.2.6监控和报警
    纯电动环卫车辆远程监控系统应具备实时监测和报警功能，并满足GB/T32960的相关要求。
[bookmark: _Toc418146717][bookmark: _Toc418146841][bookmark: _Toc418146992][bookmark: _Toc418511945][bookmark: _Toc418589344][bookmark: _Toc123938638][bookmark: _Toc123939688]4.3专项要求
4.3.1压缩式垃圾车
4.3.1.1压缩式垃圾车按装载机构方式的不同可分为有填塞器和无填塞器两种车型，以下简称压缩式垃圾车（有）和压缩式垃圾车（无）。
4.3.1.2在收集、运输过程中，不应有垃圾散落、污水滴漏的现象。
4.3.1.3推板与压缩机构应具有对垃圾进行前后双向压缩的功能。
1　 
2　 
2.1　 
2.2　 
2.3　 
2.3.1　 
2.3.1.1　 
2.3.1.2　 
2.3.1.3　 
2.3.1.4　 载质量利用系数应符合表5或6的规定。
[bookmark: _Toc418146551][bookmark: _Toc418146727][bookmark: _Toc418147010]表5  压缩式垃圾车（有）载质量利用系数
	整车最大允许总质量M， kg
	M≤8 500
	8 500＜M≤12 500
	12500＜M≤18000
	18000＜M≤25 000

	载质量利用系数
	≥0.40
	≥0.45
	0.73
	≥0.60



表6  压缩式垃圾车（无）载质量利用系数
	整车最大允许总质量M， kg
	M≤8 500
	8 500＜M≤12 500
	M＞12 500

	载质量利用系数
	≥0.32
	≥0.27
	≥0.60



2.3.1.5　 装载、卸料作业过程应采用程序控制方式，装载、卸料机构的运行速度不应由操作人员自行随意设定。
2.3.1.6　 应有装载作业紧急停止操控装置。
2.3.1.7　 与生活垃圾直接接触的车厢、填塞器（或压填机构）应采用高强度、耐腐蚀性强的材料，屈服强度应不小于390 MPa，应含有铬、镍等起耐腐蚀作用的金属成分。
2.3.1.8　 提升装置在提升、倾倒垃圾桶过程中，应确保垃圾桶装夹牢固可靠，运行平稳、不应有撞击，垃圾无散落并倾倒干净。垃圾桶倾倒角度应不小于45°。
2.3.1.9　 压缩式垃圾车（无）的提升装置在工作循环过程中，垃圾桶的夹持应由独立的油缸驱动完成。
2.3.1.10　 压缩式垃圾车（有）的液压系统应能确保提升装置与压缩机构同时正常工作，且各机构工作速度互不影响。
2.3.1.11　 填塞器应具有压力过载保护功能，确保填塞器工作过程中不发生变形。
2.3.1.12　 填塞器与厢体接触面的底部和两侧应设置中空结构密封条的密封装置，两侧密封高度与车厢内高百分比应大于80%，密封条应整条连续，直线段密封应平直，密封可靠、不应有渗漏现象。密封条与厢体的最小接触宽度与最大接触宽度百分比应符合表7规定。
[bookmark: _Toc418146728][bookmark: _Toc418147011][bookmark: _Toc418146552]         表7 压缩式垃圾车（有）密封条与厢体的最小接触宽度与最大接触宽度百分比
	新购车辆最小接触宽度与最大接触宽度百分比，%
	≥80

	次新车辆最小接触宽度与最大接触宽度百分比，%
	≥60



2.3.1.13　 压缩式垃圾车（无）在后门关闭并锁紧状态下，车厢底部、车厢和后门之间的结合处等部位，不应有渗漏现象。
2.3.1.14　 填塞器（或车厢后门）下降（关闭）锁紧过程中，密封条不应产生切向变形。
2.3.1.15　 填塞器下降至与厢体结合时，不应出现撞击现象。
2.3.1.16　 填塞器下降后，应与厢体自动锁紧，锁紧机构可根据密闭程度实现动态调节，以确保厢体与填塞器一直处于良好的密封状态。
2.3.1.17　 压缩式垃圾车（无）的车厢后门的启闭应采用液压驱动，关闭后应具有独立的液压锁紧机构。
2.3.1.18　 压缩式垃圾车（有）应设置防止填塞器下落的撑杆或其他安全装置。
2.3.1.19　 整车最大允许总质量大于8 500 kg的压缩式垃圾车（有）的填塞器盖启闭应采用电动、液压、气动等控制方式，并装有应急手动操纵机构。
2.3.1.20　 车厢下方均应设有污水箱、污水排放管阀和清洗门，污水箱应密闭。压缩式垃圾车（有）填塞器污水箱和车厢污水箱容积符合表8规定。压缩式垃圾车（无）的车厢污水储纳容积和车厢污水箱容积符合表9的规定。
表8  压缩垃圾车（有）污水箱容积
	整车最大允许总质量M， kg
	M≤8 500
	8 500＜M≤12 500
	12 500＜M≤18 000
	18 000＜M≤25 000

	填塞器污水箱容积，L
	≥100
	≥150
	≥150
	≥200

	车厢污水箱容积，L
	≥130
	≥300
	≥350
	≥350


       表9   压缩垃圾车（无）的车厢污水储纳容积和车厢污水箱容积
	整车最大允许总质量M， kg
	M≤8 500
	8 500＜M≤12 500
	M＞12 500

	车厢污水储纳容积，L
	≥1400
	≥2400
	≥3400

	车厢污水箱容积，L
	≥100
	≥120
	≥170



2.3.1.21　 填塞器底部（含填塞器污水箱）最小离地间隙应大于350 mm。
2.3.1.22　 卸料装置应采用推板卸料机构，填塞器未举升（或压填机构未张开到位和车厢后门未打开到位）时，推板卸料机构不应有推卸动作。填塞器下降时，推板应自动回缩进入车厢。
2.3.1.23　 卸料作业应能在驾驶室内操控完成。
2.3.1.24　 压缩式垃圾车（有）和压缩式垃圾车（无）的提升装置、压缩机构（或压填机构）、卸料工作循环时间应符合表10、11的规定。
2.3.1.25　 其他技术性能应符合QC/T 52的相关要求。
[bookmark: _Toc418146553][bookmark: _Toc418146729][bookmark: _Toc418147012]                 表10 压缩式垃圾车（有）提升装置、压缩机构、卸料工作循环时间
	整车最大允许总质量M， kg
	M≤8 500
	8 500＜M≤12 500
	12 500＜M≤25 000

	
	新购车辆
	次新车辆
	新购车辆
	次新车辆
	新购车辆
	次新车辆

	提升装置工作循环时间， s
	≤10
	≤12
	≤10
	≤12
	≤10
	≤12

	压缩机构工作循环时间， s
	≤18
	≤20
	≤20
	≤22
	≤20
	≤22

	卸料工作循环时间， s
	≤45
	≤48
	≤50
	≤53
	≤55
	≤58

	注1： 提升装置工作循环时间是指垃圾桶提升装置在完成垃圾桶提升、倾倒、复位一个工作循环所需的总时间。
注2： 压缩机构工作循环时间是指压缩机构完成压缩、复位一个工作循环所需的时间。
注3： 卸料工作循环时间是指填塞器举升至最大卸料角、推板卸料、填塞器下降复位一个工作循环所需的时间。


表11   压缩式垃圾车（无）提升装置、压填机构、卸料工作循环时间
	整车最大允许总质量M， kg
	M≤8 500
	8 500＜M≤12 500
	M＞12 500

	
	新购车辆
	次新车辆
	新购车辆
	次新车辆
	新购车辆
	次新车辆

	提升装置工作循环时间，s
	≤14
	≤15
	≤14
	≤15
	≤14
	≤15

	压填机构工作循环时间，s
	≤18
	≤20
	≤24
	≤26
	≤25
	≤27

	卸料工作循环时间，s
	≤38
	≤40
	≤42
	≤44
	≤43
	≤45

	注4： 注1：提升装置工作循环时间是指垃圾桶提升装置完成垃圾桶提升、倾倒、复位一个工作循环所需的总时间。
注5： 注2：压填机构工作循环时间是指压填机构完成压填、复位一个工作循环所需的时间。
注6： 注3：卸料工作循环时间是指后门开启、推板卸料机构的推板推出、推板缩回复位、后门关闭的一个工作循环所需的时间。


2.3.2　 车厢可卸式垃圾车
2.3.2.1　 载质量利用系数应符合表12规定。

[bookmark: _Toc418146554][bookmark: _Toc418146730][bookmark: _Toc418147013]                         表12  车厢可卸式垃圾车载质量利用系数
	整车最大允许总质量M， kg
	4 500＜M≤8 500
	8 500＜M≤12 500
	12 500＜M≤18 000

	载质量利用系数
	≥1.3
	≥0.9
	≥1.0



2.3.2.2　 装箱、卸箱和卸料时各动作应协调、平稳，不应有窜动、卡滞、撞击现象。
2.3.2.3　 整车最大允许总质量11 000kg～12 500 kg的车厢可卸式垃圾车应配置装有防尘套的液压油输出快换接头，液压快换接头的尺寸和要求应符合GB/T 5860的规定，规格为10A。
2.3.2.4　 拉臂装置与车辆底盘的连接应牢固可靠，在行驶过程中，不应发生相对运动。
2.3.2.5　 拉臂装置应具有足够的刚度和强度，工作过程中，不应发生明显变形。配置在整车最大允许总质量不小于12 500 kg的车辆上的拉臂装置的拉臂钩应选用钢锻件。
2.3.2.6　 拉臂装置应配置自卸锁紧机构。
2.3.2.7　 整车最大允许总质量大于8 500 kg的车厢可卸式垃圾车锁箱机构应采用外置横移液压锁紧形式。
2.3.2.8　 拉臂装置在运输过程中拉臂上的拉钩应处于松弛状态，但不应与集装箱上的吊环自行分离，不应出现自行举升或箱锁自动打开现象。
2.3.2.9　 拉臂装置的涂面须经喷丸(砂)处理。
2.3.2.10　 [bookmark: _Toc276114153][bookmark: _Toc276115248][bookmark: _Toc276115912][bookmark: _Toc276116645]整车最大允许总质量为11 000 kg～12 500 kg的车厢可卸式垃圾车拉臂装置的钩心高度为1 285 mm±5 mm，导向梁导入宽度应为870 mm±10 mm，导向轮导入宽度应为925 mm±5 mm，导入高度应小于等于110 mm，驾驶室后端至拉钩中心距离应小于950 mm。
2.3.2.11　 [bookmark: _Toc418146555][bookmark: _Toc418146731][bookmark: _Toc418147014]装箱、卸箱和卸料作业时间应符合表13规定。
                  表13车厢可卸式垃圾车装箱、卸箱和卸料工作时间
	整车最大允许总质量M， kg
	M≤8 500
	8 500＜M≤18 000
	18 000＜M≤25 000

	
	新购车辆
	次新车辆
	新购车辆
	次新车辆
	新购车辆
	次新车辆

	装箱工作时间， s
	≤35
	≤38
	≤53
	≤56
	≤90
	≤93

	卸箱工作时间， s
	≤45
	≤48
	≤68
	≤71
	≤80
	≤83

	卸料工作循环时间， s
	≤70
	≤74
	≤111
	≤127
	≤130
	≤135

	装箱工作时间是指拉臂装置将满载垃圾的箱体从地面上拉至车上放平所需的时间。
卸箱工作时间是指拉臂装置将满载垃圾的箱体从车上放到地面上所需的时间。
卸料工作循环时间是指拉臂装置将空载箱体倾斜至最大倾卸角后下降复位所需的时间。



2.3.2.12　 其他技术性能应符合QC/T 936的相关要求。
2.3.3　 餐厨垃圾车 
2.3.3.1　 在收集、运输过程中，不应有垃圾散落、污水飞溅和滴漏的现象。
2.3.3.2　 在装载作业中，应采用程序控制方式，装载、卸料机构的运行速度不应由操作人员随意设定。
2.3.3.3　 应有装载作业紧急停止操控装置。
2.3.3.4　 车厢、门盖应采用高强度、耐腐蚀的材料。
2.3.3.5　 提升装置在提升、倾倒垃圾桶过程中，应确保垃圾桶装夹牢固可靠，运行平稳、无撞击，垃圾无散落并倾倒干净。垃圾桶倾倒角度应不小于45°，且角度可调，最大可调至50°及以上。
2.3.3.6　 推板机构处于推出状态或箱体处于举升状态时，提升装置不允许提升、倾倒垃圾。
2.3.3.7　 卸料门与车厢端面结合处密封条应整条连续，密封痕迹平滑均匀，不应有渗漏现象。密封条与厢体的最小接触宽度与最大接触宽度百分比应符合表14规定。
[bookmark: _Toc418146556][bookmark: _Toc418146732][bookmark: _Toc418147015]                    表14  餐厨垃圾车密封条与厢体的最小接触宽度与最大接触宽度百分比
	新购车辆最小接触宽度与最大接触宽度百分比
	≥80%

	次新车辆最小接触宽度与最大接触宽度百分比
	≥70%



2.3.3.8　 卸料门下降后，与车厢自动锁紧，锁紧机构可根据密闭程度实现动态调节，以确保卸料门与车厢一直处于良好的密封状态。
2.3.3.9　 应设置防止卸料门下落的撑杆或其他安全装置。
2.3.3.10　 提升装置、卸料工作循环时间应符合表15规定。
[bookmark: _Toc418146557][bookmark: _Toc418146733][bookmark: _Toc418147016]                          表15 餐厨垃圾车提升装置、卸料工作循环时间
	整车最大允许总质量M， kg
	M≤8 500
	M＞8 500

	
	新购车辆
	次新车辆
	新购车辆
	次新车辆

	提升装置工作循环时间， s
	≤25
	≤27
	≤25
	≤27

	卸料工作循环时间， s
	≤75
	≤78
	≤80
	≤85

	注1：提升装置工作循环时间是指垃圾桶提升装置在完成垃圾桶提升、倾倒、复位一个工作循环所需的时间。
注2：卸料工作循环时间是指卸料门举升至最大卸料角、推板卸料（或箱体举升卸料）、卸料门复位一个工作循环所需的时间。



2.3.3.11　 应配置观察进料斗内装载、推板机构工作状况的视频监视仪。
2.3.3.12　 采用车厢后倾方式卸垃圾的，车厢的举升自卸角度应不小于45°
2.3.3.13　 其他技术性能应符合QC/T 935的相关要求。
2.3.4　 自卸式垃圾车
2.3.4.1　 车厢的举升和下降动作及厢盖开启、闭合应平稳、不应有撞击、窜动、卡滞现象。
2.3.4.2　 车厢内与垃圾接触的底板、侧板的钢材的屈服强度应不小于345 MPa。
2.3.4.3　 车下部应设置防止车厢下落的撑杆或其他安全装置。
2.3.4.4　 两侧翻转的厢盖在启闭时应具有声光报警装置。
2.3.4.5　 在运输过程中，厢门锁紧机构应安全可靠，不应自动打开；车厢不应出现自动举升现象。
2.3.4.6　 车厢举升、下降时间，以及厢盖开启、关闭时间应符合表16规定。
[bookmark: _Toc418146734][bookmark: _Toc418146558][bookmark: _Toc418147017]                         表16  自卸式垃圾车车厢举升、下降及厢盖开启、关闭时间
	整车最大允许总质量M， kg
	M≤8 500
	8 500＜M≤18 000
	M＞18 000

	
	新购车辆
	次新车辆
	新购车辆
	次新车辆
	新购车辆
	次新车辆

	车厢举升时间，s
	≤20
	≤22
	≤25
	≤27
	≤30
	≤32

	车厢下降时间，s
	≤15
	≤15
	≤20
	≤20
	≤25
	≤25

	厢盖开启时间，s
	≤7
	≤8
	≤12
	≤14
	≤18
	≤20

	厢盖闭合时间，s
	≤9
	≤10
	≤12
	≤14
	≤18
	≤17


2.3.4.7　 车厢应采用密闭型式，各结合处间隙应符合表17规定。
[bookmark: _Toc418146559][bookmark: _Toc418146735][bookmark: _Toc418147018]                              表17 自卸式垃圾车密闭车厢各结合处间隙
	结合面
	厢盖与厢体侧栏板之间
	厢盖与厢体后端之间
	卸料门与车厢底板之间

	
	新购车辆
	次新车辆
	新购车辆
	次新车辆
	新购车辆
	次新车辆

	间隙值，mm
	≤15
	≤30
	≤25
	≤50
	≤5
	≤10



2.3.4.8　 其他技术性能应符合QC/T 222的相关要求。
2.3.5　 桶装垃圾运输车
2.3.5.1　 车厢应采用密闭式结构。
2.3.5.2　 车厢内部应配备垃圾桶限位或垃圾桶之间防碰撞装置。
2.3.5.3　 垃圾桶在装卸作业中应能方便移位。
2.3.5.4　 厢盖的开启、闭合应平稳、不应有撞击、窜动、卡滞现象。
2.3.5.5　 车厢应配备污水收集系统。
2.3.5.6　 车辆尾部应设有电液控制的尾板升降机构。
2.3.5.7　 尾板满载上升速度应不小于60 mm/s。
2.3.5.8　 尾板加载前后位置变化量应小于5 mm。
2.3.5.9　 尾板液压系统应设置安全装置，以防承载平台突然下降、倾翻。
2.3.5.10　 尾板应设有防止承载平台在车辆行驶和停靠时自动下落或自动打开的锁紧装置。
2.3.5.11　 尾板机钩上升、下降动作应平稳、无撞击、无卡滞现象。
2.3.5.12　 尾板机构的技术性能应符合QC/T 699的相关要求。
2.3.6　 自(后)装卸式垃圾车
4.3.6.1提升上料机构应有夹紧-提升-翻转功能，应能确保垃圾桶夹持牢固可靠，运行平稳、倾倒干净，不应有撞击，垃圾散落现象。
4.3.6.2箱体顶部的滑板、刮板应能实现联动。
4.3.6.3应设置后支撑安全装置，举升机构与后支撑装置应电液互锁，以防车辆卸料时后倾翻。
4.3.6.4后支撑安全装置的安全支腿之间间距宽度应不小于整车宽度的60%，支腿与地面接触面积应不小于  0.02㎡。车厢在满载情况下举升时，地面承载力应不小于2.0daN/cm2。
4.3.6.5 载质量利用系数应符合表18的规定。
表18　自(后)装卸式垃圾车载质量利用系数
	整车最大允许总质量M， kg
	M＜4500
	4500≤M≤8500

	载质量利用系数
	≥0.32
	≥0.65



4.3.6.6应有装载作业紧急停止操控装置。
4.3.6.7卸料作业时，在驾驶室内应可操控车厢的举升及卸料。
4.3.6.8提料、滑板和刮板、卸料作业时间、提料能力要求分别见表19、20。

表19   自(后)装卸式垃圾车提料机构、压缩机构、卸料工作循环时间
	整车最大允许总质量M， kg
	M＜4500
	4500≤M≤8500

	提升装置工作循环时间， s
	≤20
	≤25

	滑和刮板装置工作循环时间， s
	≤22
	≤22

	卸料工作循环时间， s
	≤50
	≤55

	注1：提升装置工作循环时间是指垃圾桶提升机构在完成垃圾桶提升、倾倒、复位一个工作循环所需的总时间。
注2：滑、刮机构工作循环时间是指完成将倾倒入车厢的垃圾刮入车厢内部并复位的一个工作循环所需的时间。
注3：卸料工作循环时间是指箱体举升至最大卸料角、下降复位一个工作循环所需的时间。


表20 自(后)装卸式垃圾车提料机构提料能力
	整车最大允许总质量M， kg
	M＜4500
	4500≤M≤8500

	提升装置提料能力，kg
	≥250
	≥450



 4.3.6.9其他技术性能应符合QC/T 52的相关要求。

2.3.7　 吸粪车
2.3.7.1　 抽吸作业应采用自动控制方式，真空泵的转速不应由操作人员控制。
2.3.7.2　 真空系统最大真空度（表值）应符合表21规定。真空度在达到额定最大值20 min后，真空度下降值应小于等于10 kPa。
[bookmark: _Toc418146560][bookmark: _Toc418146736][bookmark: _Toc418147019]                           表21 真空系统最大真空度（表值）
	新购车辆真空系统最大真空度（表值），kPa
	＜-95

	次新车辆真空系统最大真空度（表值），kPa
	＜-90



2.3.7.3　 [bookmark: OLE_LINK4][bookmark: OLE_LINK5]抽吸时间应符合表23规定。
[bookmark: _Toc418146561][bookmark: _Toc418146737][bookmark: _Toc418147020]                                   表22 抽吸时间
	罐体有效容积 V，m3
	V≤3
	3＜V≤6
	V＞6

	
	新购车辆
	次新车辆
	新购车辆
	次新车辆
	新购车辆
	次新车辆

	抽吸时间，s
	≤180
	≤200
	≤300
	≤330
	≤720
	≤800



2.3.7.4　 应设置防溢流装置，确保粪液不进入抽气真空装置。
2.3.7.5　 吸排系统应有除臭装置，抽吸作业时H2S消除率和NH4消除率应符合表24规定。
[bookmark: _Toc418146562][bookmark: _Toc418147021][bookmark: _Toc418146738]                                 表23除臭装置H2S消除率和NH4消除率
	消除率
	新购车辆
	次新车辆

	H2S消除率，%
	≥30
	≥25

	NH4消除率，%
	≥30
	≥25



2.3.7.6　 真空吸管口应内置储放。罐体容积不大于3 m3 的真空吸管外露长度应小于等于3 m，罐体容积大于3 m3 的真空吸管外露长度应小于等于5 m。
2.3.7.7　 吸粪车应设置密闭工具箱。
2.3.7.8　 清水箱容积应大于等于0.03 m3 。
2.3.7.9　 应配置倒车影像监控装置。
2.3.7.10　 电动吸粪车应配置满罐报警与自动停泵功能。
2.3.7.11　 其他技术性能应符合QC/T 53的相关要求。
2.3.8　 扫路车
2.3.8.1　 新购扫路车的洁净率应不小于97 %，次新车辆应不小于96%。
2.3.8.2　 新购扫路车的作业扬尘浓度限值应不大于2.5 mg/m3，次新车辆应不大于3.5 mg/m3。
2.3.8.3　 湿式除尘吸扫式扫路车一次连续喷水作业时间应符合表24要求。
[bookmark: _Toc418146565][bookmark: _Toc418146741][bookmark: _Toc418147024]                            表24   湿式除尘吸扫式扫路车一次连续喷水作业时间
	整车最大允许总质量M， kg
	M≤8 500
	M＞8 500

	一次连续喷水作业时间，min
	≥100
	≥150



2.3.8.4　 扫路车清扫装置工作状态与作业行驶速度不应相互干扰。
2.3.8.5　 两侧清扫装置或吸入装置应能同时作业。
2.3.8.6　 清扫作业时，左右扫盘应能独立控制，扫盘接地压力可动态调整。
2.3.8.7　 扫路车的扫盘转速应有三级以上（含三级）的调速档。
2.3.8.8　 清扫、吸入装置应有防撞击的保护功能。
2.3.8.9　 吸嘴装置升降、运动平稳，离地间隙应方便调整。
2.3.8.10　 清扫作业时，可在驾驶室内方便调整吸嘴的进口开度。
2.3.8.11　 气力输送系统与垃圾箱各结合面之间的密封性能应可靠。
2.3.8.12　 在额定工作压力下水路系统不应有渗漏水现象，并应设置防冻放水装置。
2.3.8.13　 水路系统应设置过滤装置、水箱溢流管、水位计、缺水报警装置。
2.3.8.14　 扫盘端的喷水嘴出水形状应是均匀的扇形面。
2.3.8.15　 垃圾箱、水箱应采用防腐材质，保证具有足够的强度和刚度。
2.3.8.16　 扫路车倒车、垃圾箱的举升或下降、垃圾箱后门开或关时，车外应有相应的声音提（警）示。
2.3.8.17　 扫路车应配置观察清扫作业状况的视频监视仪。
2.3.8.18　 其他技术性能应符合QC/T 51的相关要求。
2.3.9　 清洗洒水车
2.3.9.1　 高压清洗一次连续喷水作业时间应符合表26要求。
[bookmark: _Toc418146566][bookmark: _Toc418146742][bookmark: _Toc418147025]                             表25  高压清洗一次连续喷水作业时间
	整车最大允许总质量M， kg
	M≤8 500
	M＞8 500

	高压清洗一次连续作业时间，min
	≥100
	≥120



2.3.9.2　 高压清洗后的路面应无积水现象。
2.3.9.3　 清洗装置工作状态与作业行驶速度不应相互干扰。
2.3.9.4　 高压水泵压力应大于等于10 MPa。高压水路系统工作压力应大于等于8 MPa。
2.3.9.5　 低压水泵流量应符合表27的要求。
                                      表26   低压水泵流量
	整车最大允许总质量M，kg
	M≤8500
	M＞8500

	低压水泵流量，L/min
	≥600
	≥800



2.3.9.6　 高压水泵在额定工况作业时的水压应恒定。
2.3.9.7　 水路系统应设置过滤装置，水路无堵塞。
2.3.9.8　 在额定工作压力下水路系统应无渗漏水现象，并应设置防冻放水装置。
2.3.9.9　 水罐采用防腐材质，并设置水箱溢流管、水位计、缺水报警装置。
2.3.9.10　 前端喷嘴的出水形状应是均匀的扇形面，并形成连续直线。
2.3.9.11　 应配置观察清洗洒水作业状况的视频监视仪。
2.3.9.12　 其他技术性能应符合QC/T 54和QC/T 750的相关要求。
2.3.10　 洗扫车
2.3.10.1　 洗扫作业后的路面不应有垃圾、积水现象。
2.3.10.2　 洗扫装置工作状态与作业行驶速度不应相互干扰。
2.3.10.3　 应能对路面及侧石分别进行清扫、清洗、洗扫等作业。
2.3.10.4　 最大允许总质量M≤4500 kg时，一次连续喷水作业时间应≥30min；最大允许总质量M＞4500 kg时，一次连续喷水作业时间应大于75 min。
2.3.10.5　 高压水泵压力应不小于10MPa，高压水泵在额定工况作业时水压应恒定。
2.3.10.6　 水路系统应设置过滤装置、水箱溢流管、水位计、缺水报警装置。
2.3.10.7　 在额定工作压力下水路系统不应有渗漏水现象，并应设置防冻放水装置。
2.3.10.8　 高压喷杆清洗作业时，出水形状应是均匀的扇形面，并形成连续水帘。
2.3.10.9　 清洗装置应具有防撞避让保护功能，工作可靠有效。
2.3.10.10　 喷水杆外侧应有示宽警示标志。
2.3.10.11　 清洗侧石的喷水杆高度应可调，调整范围应大于等于300 mm，工作可靠有效。
2.3.10.12　 扫盘应有三级以上的调速档，具有防撞避让保护功能。
2.3.10.13　 吸嘴装置升降、运动应平稳，离地间隙应能方便调整。
2.3.10.14　 气力输送系统与垃圾箱各结合面之间应密封。
2.3.10.15　 垃圾箱、水箱应采用防腐材质，保证具有足够的强度和刚度。
2.3.10.16　 应配置观察洗扫作业状况的视频监视仪。
2.3.10.17　 其他技术性能应符合QC/T 957的相关要求。
2.3.11　 路面养护车
2.3.11.1　 高压水泵压力应大于等于8 MPa。
2.3.11.2　 高压水泵在额定工况作业时水压应恒定。
2.3.11.3　 水路系统应设置过滤装置、水箱溢流管、水位计、缺水报警装置。
2.3.11.4　 在额定工作压力下水路系统不应有渗漏水现象，并应设置防冻放水装置。
2.3.11.5　 水箱应采用防腐材质，保证具有足够的强度和刚度。
2.3.11.6　 配备具有喷雾、冲洗等功能的水枪，连接水枪的水管应配备自动回缩和定位装置。
2.3.11.7　 前喷水架各喷嘴的喷水水幕在车宽方向上应无缝连续，喷水水幕宽度应大于等于1 500mm。
[bookmark: _Toc418146993][bookmark: _Toc418511946][bookmark: _Toc418589308][bookmark: _Toc418589345][bookmark: _Toc123938639][bookmark: _Toc123939689][bookmark: _Toc427238496]试验方法
[bookmark: _Toc331516859][bookmark: _Toc418146994][bookmark: _Toc418511947][bookmark: _Toc418589346][bookmark: _Toc123938640][bookmark: _Toc123939690]试验条件
环卫车的试验条件和试验准备按GB/T 12534的规定进行。各工作装置应按使用说明书的规定进行磨合。
[bookmark: _Toc331516860][bookmark: _Toc418146995][bookmark: _Toc418511948][bookmark: _Toc418589347][bookmark: _Toc123938641][bookmark: _Toc123939691]常规试验
整备质量测量按照GB/T 12674要求进行。
外廓尺寸测量按照GB/T 12673要求进行。
漆膜光泽度测量按照GB/T 9754要求进行。
驾驶员耳旁噪声测量按照GB 7258要求进行。
环卫车关键结构件互换性根据加工现场的相关关键工装夹具影像及文字资料进行评价。
环卫车的外露黑色金属表面的耐腐蚀性能根据涂装前处理工艺的影像及文字资料进行评价。
新购车辆、次新车辆的作业功能、机构配置、装置结构、功能状态与送检车辆的一致性采用对比方式抽查核实。
[bookmark: _Toc418589348][bookmark: _Toc123938642][bookmark: _Toc123939692]纯电动环卫车特殊要求试验
整车电安全试验
5.3.1.1整车电安全试验按照GB/T 18384-2020的要求进行。
5.3.1.2  动力蓄电池系统及动力系统的绝缘电阻试验按照GB/T 18384-2020中6.2.1.2的要求进行。
5.3.1.3模拟涉水试验按GB/T 18384-2020中6.3.2的方法，试验后动力蓄电池系统及动力系统绝缘电阻应不小于1000Ω/V。
        5.3.1.4通过模拟使B级电压的电路系统的绝缘电阻小于500Ω/V，整车有仪表、远程监控提示，并能用声或光信号报警；通过模拟使绝缘电阻低于 100 Ω/V，车辆应自动降功率减速至低于 5 km/h后切断高压电源。
        5.3.1.5使用上位机，修改动力蓄电池系统soc值或行车消耗整车电量，使soc低于规定的阈值，仪表应有声或光信号及文字信息提示低电量报警。
        5.3.1.6 B级电压电气设备和与B级电压部件相连的连接器的防护等级按GB 4208-2008中的方法测试。
动力蓄电池试验
2.3.11.8　 动力蓄电池的的安全性按GB 38031-2020的要求进行测试。
2.3.11.9　 动力蓄电池箱体（含接插件）或安装在车辆底盘下方的动力蓄电池包的的防护等级按GB/T 4208-2017中方法测试。
2.3.11.10　 拨下电池箱体的维修开关，电池箱体正负极之间不应该有电压。
2.3.11.11　 动力蓄电池系统每个支路至少有一个电池箱体的维修开关内部有熔断器。
2.3.11.12　 警示标识规范，并清晰注明动力蓄电池的种类。
驱动电机及其控制器试验
2.3.11.13　 驱动电机及其控制器按照GB/T 18488.2的方法进行测试。
2.3.11.14　 驱动电机及其控制器接口按照QC/T 896的方法进行测试。
2.3.11.15　 驱动电机及控制器防护等级按GB 4208-2017中方法进行测试。
充电设备试验
2.3.11.16　 传导充电系统按照GB/T 18487.1的方法进行测试。
2.3.11.17　 传导充电用连接装置及其接口应按照GB/T 20234.1 、GB/T 20234.2 、GB/T 20234.3 的要求进行测试。
2.3.11.18　 电池管理系统与非车载传导式充电机之间的通信应按照GB/T 27930中的方法进行测试。
2.3.11.19　 整车具备多个充电接口时，用其中一个充电接口进行充电操作，使用电压测量装置测量其余充电接口，母线电压应不大于30V（a.c.）（rms）不大于60V（d.c.），测量完成后，使用其余充电接口进行充电，并测量不执行充电工作的充电接口母线电压。
坡道起步能力试验按照GB/T 18385 -2005中7.7要求进行。
远程监控系统试验
根据车辆生产企业提供的监控系统登录账号、密码，提取试验车辆的历史数据，核实监控系统采集、储存的数据内容是否满足要求；进入行驶中的样品车监控页面，核实采集到的参数与样车运行状态参数是否一致；对样品车设定故障，核实监控系统是否有与故障相同的报警信息。检查结果记入附录A的表A.1。
[bookmark: _Toc331516861][bookmark: _Toc418146996][bookmark: _Toc418511949][bookmark: _Toc418589349][bookmark: _Toc123938643][bookmark: _Toc123939693]专业性能试验
2.3.12　 压缩式垃圾车
2.3.12.1　 作业噪声测量
测量场地应为开阔的，由混凝土、沥青等坚硬材料所构成的平坦的地面。其边缘距车辆外廓至少10 m，测点处的背景噪声（包括风的影响）应比被测噪声低10 dB(A)以上。测量时的风速应小于等于5 m/s。
用声级计“慢”档测量A计权声级，其传声器放置在车辆左、右两侧的中心线处，离地高度为1.2  m±0.02 m。距车辆外廓2 m，传声器的布置位置见图1。
在两个240升垃圾桶内分别装满容重为0.4 g/cm3±0.04 g/cm3的散装生活垃圾或模拟物，车辆同时提升两个垃圾桶，在自动运行模式下装载工作三次，测量装载工作循环时间内最大噪声，相同点测量结果之差应小于等于2 dB(A)，取平均值，测试结果记入附录A的表A.2。
[image: ]
[bookmark: _Toc418511958][bookmark: _Toc418589312][bookmark: _Toc418589358]
说明：
Z——轴距。
●——传声器

2.3.12.2　 车厢与填塞器结合处密封性能试验
举升填塞器，将有色涂料均匀涂抹在密封条的密封面上。放下填塞器并锁紧，再次举升填塞器，测量密封条在车厢接合面上的最大接触痕迹宽度和最小接触痕迹宽度记入附录A的表A.2。按式（1）计算密封条最小接触宽度与最大接触宽度百分比，并记入附录A表A1中。

		(1)
式中：
Si——密封条最小接触宽度与最大接触宽度百分比，单位为百分比（%）；
Smax——密封条最大接触宽度，单位为毫米（mm）；
Smax——密封条最小接触宽度，单位为毫米（mm）。
测量车厢内高度和车厢侧面密封痕迹高度记入附录A的表A.2。按式（2）计算密封条接触高度与车厢内高百分比，并记入附录A表A1中。

		(2)
式中：
Hi——填塞器与厢体两侧之间密封高度与车厢内高百分比，单位为百分比（%）；
Hs——填塞器与厢体侧面密封高度，单位为毫米（mm）；
Hb——车厢内高，单位为毫米（mm）。
放下填塞器并锁紧，向车厢内注入清水，水面离车厢底板高度30 mm，停留5 min，观察厢体底面四周有无渗漏现象。
2.3.12.3　 [bookmark: _Toc418589313][bookmark: _Toc418589359][bookmark: _Toc418511959]污水箱容积测量
2.3.12.3.1　 填塞器污水箱容积测量
对空的填塞器污水箱内注水至填塞器底部渗水孔位置后的车辆进行称重，称重值记入附录A的表A.2。按式（3）计算填塞器污水箱容积，并将计算结果记入附录A表A1中。
	[image: C:\Users\admin\AppData\Local\Temp\WeChat Files\adeec2e6a3e631742c65e96d7f610bc.png]	(3)
式中：
Vt——填塞器污水箱容积，单位为立方米（m3）；

——污水箱注满水的车辆质量，单位为千克（kg）；

——空污水箱的车辆质量，单位为千克（kg）；

——水的比重，单位为千克每立方米（kg/m3）。
2.3.12.3.2　 车厢或车厢的污水箱储存容积测量
测量车厢或车厢的污水箱内部尺寸，按式（4）计算污水储存容积记入附录A的表A.2。

		(4)
式中：
Vs——车厢或车厢污水箱容积，单位为立方米（m3）；
Ls——车厢或车厢污水箱内长度，单位为毫米（mm）；
Ws——车厢或车厢污水箱内宽度，单位为毫米（mm）；
Hs——车厢或车厢污水箱内有效高度，单位为毫米（mm）。
2.3.12.4　 提升装置工作循环时间测量
在作业噪声测量中，测量提升装置工作循环时间三次，取平均值，记入附录A的表A.2。
2.3.12.5　 压缩机构工作循环时间测量
在作业噪声测量中，测量压缩机构工作循环时间三次，取平均值，记入附录A的表A.2。
2.3.12.6　 卸料工作循环时间测量
测量车辆空载时的卸料工作循环时间，记入附录A的表A.2。
2.3.12.7　 载质量利用系数计算
按式（6）计算载质量利用系数，并将计算结果记入附录A表A2中。

		(6)
式中：
Fm——载质量利用系数；
Lm——《公告》中的额定载质量，单位为千克（kg）；
    M——驾驶室乘员质量，核定乘员数*65，单位为千克（kg）；
Um——《公告》中的整备质量，单位为千克（kg）。
2.3.13　 车厢可卸式垃圾车
2.3.13.1　 作业噪声测量
测量场地、测点处的背景噪声及传声器的布点要求同5.4.1.1。
车辆和装载量为额定载质量的满载垃圾箱平放在地面上、车辆进行装箱、卸箱试验，连续测量三次，读取最大噪声值，相同点测量结果之差应小于等于2 dB(A)，取平均值，测量结果记入附录A的表A.3。
2.3.13.2　 装箱、卸料和卸箱作业时间测量
在作业噪声测量中，测量装箱和卸箱作业时间，取平均值，测量结果记入附录A的表A.3。
测量空载垃圾箱的卸料工作循环时间，记入附录A的表A.3。
2.3.14　 餐厨垃圾车
2.3.14.1　 [bookmark: _Ref307655309][bookmark: _Ref307655097]作业噪声测量
测量场地、测点处的背景噪声及传声器的布点要求同5.4.1.1。
在240升垃圾桶内装入40kg散装垃圾或模拟物及40 kg的水，装载工作循环三次，测量装载工作循环时间内最大噪声，相同点测量结果之差应小于等于2 dB(A)，取平均值，测试结果记入附录A的表A.4。
2.3.14.2　 卸料门与车厢结合处密封性能试验
举升卸料门，将有色涂料均匀涂抹在密封条的密封面上。放下卸料门并锁紧，再次举升卸料门，测量密封条在车厢接合面上的最大接触痕迹宽度和最小接触痕迹宽度记入附录A的表A.4。
按式（2）计算密封条最小接触宽度与最大接触宽度的百分比，并记入附录A表A.4中。
放下卸料门并锁紧，向车厢内注入清水，水面离车厢底板高度300 mm，停留5 min，观察厢体底面有无渗漏现象。
2.3.14.3　 提升装置工作循环时间测量
在作业噪声测量中，测量提升装置工作循环时间三次，取平均值，记入附录A的表A.4。
2.3.14.4　 卸料工作循环时间测量
测量车辆空载时的卸料工作循环时间，记入附录A的表A.4。
2.3.14.5　 飞溅滴漏试验
在装载工作循环时间测量相同条件下，将240 L的垃圾桶装入150 kg的水，装载三次，观测试验过程中有无飞溅。
2.3.15　 自卸式垃圾车
2.3.15.1　 作业噪声测量
测量场地、测点处的背景噪声及传声器的布点要求同5.4.1.1。
车辆将空载车厢举升至最大倾卸角，然后放平，连续测量三次，读取最大噪声值，相同点测量结果之差应小于等于2 dB(A)，取平均值，测量结果记入附录A的表A.5。
厢盖开启至极限位置，然后闭合复位，连续测量三次，相同点测量结果之差应小于等于2 dB(A)，取平均值，测量结果记入附录A的表A.5。
2.3.15.2　 车厢举升、下降时间和厢盖启闭时间测量
在作业噪声测量中，测量车厢举升、下降时间和厢盖开启、闭合时间，测量结果记入附录A的表A.5。
2.3.15.3　 结合面间隙测量
在车厢各结合面，按长度等分设置三个测量点，测量结合缝隙记入附录A的表A.5。
2.3.16　 桶装垃圾运输车
2.3.16.1　 作业噪声测量
测量场地、测点处的背景噪声及传声器的布点要求同5.4.1.1。
车辆将装载300kg物料的尾板上升至与车厢底板相同水平面，然后下降至地平面，连续测量三次，读取最大噪声值，相同点测量结果之差应小于等于2 dB(A)，取平均值，测量结果记入附录A的表A.6。
2.3.16.2　 尾板满载上升速度测量
在作业噪声测量中，测量尾板上升时间，并测量车厢底板离地高度，测量结果记入附录A的表A.6。按式（7）计算尾板满载上升速度，并记入附录A的表A.6。

		(7)
式中：
Vtu——尾板满载上升速度，单位为毫米每秒（mm/s）；
St——车厢底板离地高度，单位为毫米（mm）；
Tu——尾板上升时间，单位为秒（s）。
2.3.16.3　 尾板加载前后位置变化量测量
将车架顶起使车轮离地，尾板升至其设计举升高度的四分之三处，用9个质量相同砝码（或装有砂石的砂袋）总质量不小于306 kg，单个砝码（或装有砂石的砂袋）质量34 kg±0.5 kg。按图2布置于尾板上。静载10 min，将载荷移出尾板，测量尾板承载平台的左前、右前、左后、右后等四角位置的变化量，连续测量三次，取平均值。测量结果记入附录A的表A.6。
[image: 未标题-1]
[bookmark: _Toc418511960][bookmark: _Toc418589314][bookmark: _Toc418589360]
说明：
1—车厢尾部；
2——尾板；
3——砝码。
2.3.17　 吸粪车
2.3.17.1　 作业噪声测量
测量场地、传声器处的背景噪声及传声器的布点要求同5.4.1.1。
抽吸介质为水，液面与吸粪车停放面的垂直距离不小于2 m，真空泵在额定转速时，抽吸至满灌液面刻度线，连续测量三次，读取最大噪声值，相同点测量结果之差应小于等于2 dB(A)，取平均值，测量结果记入附录A的表A.7。
2.3.17.2　 系统最大真空度测量
排尽罐内存水，关闭罐体检修孔和排液口，使吸粪管口密封。真空泵为额定转速，观察真空表指示的最大真空度读数，试验结果记入附录A的表A.7中。
2.3.17.3　 罐体有效容积测量
在作业噪声测量中，对抽吸至满灌液面刻度线时的车辆进行称重，测量结果记入附录A的表A.7。
2.3.17.4　 抽吸时间测量
在作业噪声测量中，测量抽吸时间记入附录A的表A.7中。
2.3.17.5　 防溢流装置试验
抽吸清水至满灌，观察液体是否进入抽气真空装置。
2.3.17.6　 除臭性能试验
根据相关检测机构的除臭检测报告，将H2S消除率、NH4消除率记入附录A的表A.7。
2.3.17.7　 清水箱容积测量
向清水箱注水至满溢后，对车辆进行称重，测量结果记入附录A的表A.7。
2.3.18　 扫路车
2.3.18.1　 洁净率测量
湿式除尘吸扫式扫路车在长度不小于50 m且均匀撒布200 g/m2干沙土和200 g/m2当量直径小于15 mm碎石的混凝土路面上，以行驶速度为6.5 km/h±0.5 km/h的额定工况下进行作业。作业完成后，按图3确定9个采样段。
干式除尘吸扫式扫路车先在路面上清扫至装载量达到额定载质量的50%±5%后，在长度不小于50 m且均匀撒布200 g/m2干沙土和200 g/m2当量直径小于15 mm碎石的混凝土路面上，在行驶速度为6.5 km/h±0.5 km/h的额定工况下进行作业。作业完成后，按图3确定9个采样段。
在各抽样段中，按图4在3块取样区内采用吸尘器取样，取样宽度为清扫宽度的98%，取样垃圾烘干至与试样垃圾湿度相同时即可。将残余垃圾质量记入附录A的表A.8。

[image: 采样32]
[bookmark: _Toc418511961][bookmark: _Toc418589315][bookmark: _Toc418589361]


[bookmark: _Toc418511962][bookmark: _Toc418589316][bookmark: _Toc418589362]按式（8）计算清扫平均量。按式（9）计算洁净率，并将计算结果记入附录A的表A.8。

		(8)
式中：

—— 清扫后路面（或路沿带）抽样区内残存垃圾平均量（烘干），单位为克（g）；
Wi—— 第i抽样区内垃圾质量，单位为克（g）。

		(9)
式中：
η——洁净率，单位为百分比（%）；
Cw——清扫宽度；单位为米（m）；
Si——1，取样长度，单位为米（m）；
Wo——清扫前路面（或路沿带）垃圾平均撒布量，单位为克每平方米（g/m2）。
将额定工况的行驶速度、发动机转速、风机转速、最大清扫宽度记入附录A的表A.8。
2.3.18.2　 作业扬尘浓度测量
在洁净率测量前，按图4放置粉尘测量仪，在车辆发动机处于怠速、副发动机设为额定工况转速、清扫装置未启动等状态时，读取本底值记入附录A的表A.8；读取粉尘测量仪在测试长度内的平均值记入附录A的表A.8，作业扬尘浓度为车顶和车后的作业扬尘浓度之和记入附录A的表A.8。
单位为米
[image: 上海2015]
说明：
1——顶部排风口。
2——顶置粉尘测量位置，适用顶置式排风口； 
3——后置粉尘测量位置，适用顶置式和内置式排风口。
[bookmark: _Toc418511963][bookmark: _Toc418589317][bookmark: _Toc418589363]
2.3.18.3　 作业噪声测量 
在以测量场地中心为基点、半径为25 m的范围内应没有大的声反射物，测点处的背景噪声（包括风的影响）应比被测噪声低10 dB(A)以上，测量时的风速应小于等于5 m/s。
按额定工况进行作业，用声级计“慢”档测量A计权声级，测量位置见图5。扫路车经过图示位置时，记录声级计最大示值，A、B两点各测量3次，每点的测量结果之差应小于等于2 dB（A），取平均值，将测量结果记入附录A的表A.8。
[image: ]
说明：
1——传声器A；
 2——行驶中心线；
 3——试验车辆；
 4——传声器B；
5——试验路面；
A、B传声器距环卫车所在地面 1.2m±0.02m。
[bookmark: _Toc418511964][bookmark: _Toc418589318][bookmark: _Toc418589364]
2.3.18.4　 湿式除尘吸扫式扫路车一次连续喷水作业时间测量
向空水箱内注水至水箱溢水口(或水位上限标记刻度)，测量出水箱有效容积记入附录A的表A.8。按额定工况的发动机转速、风机转速，开启水路系统所有喷水阀门至最大，连续喷水不小于10 min后停车并向其水箱补水至水箱溢水口(或水位上限标记刻度)，称重测量出补水量记入附录A的表A.8。
按式（10）计算该扫路车一次连续喷水作业时间。并将结果记入附录A的表A.8。

		(10)
式中：
tc——一次连续喷水作业时间， 单位为分（min）；
to——试验时间，单位为分（min）；
Vγ——水箱有效容积 ，单位为立方米（m3）；
Wε——试验期间的喷水量，单位为立方米（m3）。
2.3.18.5　 气力系统密封试验
在作业扬尘浓度测量后，目测气力输送系统与垃圾箱各结合部位周围气流痕迹。
2.3.18.6　 水路系统渗漏试验
湿式除尘吸扫式扫路车在一次连续喷水作业时间测量中，观察水路有无渗漏水现象。
2.3.19　 清洗洒水车
2.3.19.1　 作业噪声测量
测量场地、传声器处的背景噪声及传声器的布点要求同5.4.7.3。
[bookmark: OLE_LINK2][bookmark: OLE_LINK9]清洗洒水车在长度不小于50 m的沥青路面上，在行驶速度为10 km/h±0.5 km/h的额定工况下进行高压清洗作业，测量位置见图5。清洗洒水车经过图示位置时，记录声级计最大示值，A、B两点各测量3次，每点的测量结果之差应小于等于2 dB（A），取平均值，将测量结果记入附录A的表A.9。
将额定工况的行驶速度、高压水泵转速、最大清洗宽度记入附录A的表A.9。
2.3.19.2　 高压清洗一次连续喷水作业时间测量
向空水箱内注水至水箱溢水口(或水位上限标记刻度)，测量出水罐有效容积记入附录A的表A.9。
在额定工况下，连续高压清洗不小于10 min后停车并向其水箱补水至水罐溢水口(或水位上限标记刻度)，称重测量出补水量记入附录A的表A.9。
按式（10）计算高压清洗一次连续喷水作业时间。并将结果记入附录A的表A.9。
2.3.19.3　 水路系统试验
在高压清洗一次连续喷水作业时间测量中，观察高压水泵水压是否恒定，喷水嘴是否堵塞，水路系统有无渗漏水现象。
2.3.20　 洗扫车
2.3.20.1　 作业噪声测量
测量场地、传声器处的背景噪声及传声器的布点要求同5.4.7.3。
洗扫车在长度不小于50 m且均匀撒布40 g/m2粉末状干土的沥青路面上，在行驶速度为8 km/h±0.5 km/h的额定工况下进行洗扫作业，测量位置见图3。洗扫车经过图示位置时，记录声级计最大示值，A、B两点各测量3次，每点的测量结果之差应小于等于2 dB（A），取平均值，将测量结果记入附录A的表A.10。
将额定工况的行驶速度、高压水泵转速、风机转速、最大洗扫宽度记入附录A的表A.10。
2.3.20.2　 洗扫车一次连续喷水作业时间测量
向空水箱内注水至水箱溢水口(或水位上限标记刻度)，测量出水箱有效容积记入附录A的表A.10。在额定工况下，连续洗扫不小于10 min后停车并向其水箱补水至水箱溢水口(或水位上限标记刻度)，称重测量出补水量记入附录A的表A.10。
按式（10）计算洗扫车一次连续喷水作业时间。并将结果记入附录A的表A.10。
2.3.20.3　 水路系统试验 
水路系统试验同5.4.8.3条。
2.3.21　 [bookmark: _Toc331516862]路面养护车
2.3.21.1　 作业噪声测量 
测量场地、传声器处的背景噪声及传声器的布点要求同5.4.1.1。
高压水泵在额定转速下进行喷水作业, 连续测量三次，读取最大噪声值，相同点测量结果之差应小于等于2 dB(A)，取平均值，测量结果记入附录A的表A.11。
2.3.21.2　 水路系统试验 
在作业噪声测量中, 观察高压水泵水压是否恒定，水路系统有无渗漏水现象。
前端喷水连续宽度
开启前端喷水作业1 min后，观察喷水情况。测量已形成的连续水幕的宽度。测量结果记入附录A的表A.11。
5.4.11  自（后）装卸式垃圾车
自（后）装卸式垃圾车的试验方法按压缩式垃圾车的要求同5.4.1，测量结果记入附录A的表A.12。

[bookmark: _Toc418146997][bookmark: _Toc418511950][bookmark: _Toc418589309][bookmark: _Toc418589350][bookmark: _Toc123938644][bookmark: _Toc123939694][bookmark: _Toc427238497]检验规则
[bookmark: _Toc331516863][bookmark: _Toc418146998][bookmark: _Toc418511951][bookmark: _Toc418589351][bookmark: _Toc123938645][bookmark: _Toc123939695]抽样方式
环卫车的检测分为新购车辆检验和次新车辆检验。
机动车检测机构根据上海环卫行业管理要求，按本标准及国家行业有关标准对新购车辆和次新车辆进行检测，检验过程应进行录像或照相。
新购车辆每种车辆型号检验样车为一辆。
次新车辆由生产企业或环卫行业管理及使用部门在上海环卫行业内抽取，按每种车辆型号至少抽取一辆，被抽取车辆应正常使用且未经过整形修理。
[bookmark: _Toc331516864][bookmark: _Toc418146999][bookmark: _Toc418511952][bookmark: _Toc418589352][bookmark: _Toc123938646][bookmark: _Toc123939696]判定规则
    被检车辆应符合本标准第5章的要求，若有1项不符合（包括单项判定为差的），则判定本次检测不合格。
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（资料性附录）
环卫车测试综合性能记录表
纯电动环卫车底盘性能测试记录表
	试验项目
	

	车辆信息
	品牌型号
	
	生产企业名称
	

	
	底盘型号
	
	车辆识别代号
	

	
	动力电池
	生产企业
	

	
	
	型号
	

	
	
	电池数量 ，块
	
	电池组电压，V
	

	
	
	电池组容量，Ah
	
	电池组总容量，kWh
	

	
	驱动电机
	生产企业
	

	
	
	型号
	

	
	
	额定功率，kW
	
	峰值功率，kW
	

	
	电机控制器
	生产企业
	

	
	
	型号
	

	
	生产日期
	
	里程表读数，km
	

	基本参数
	设计总质量，kg
	
	载质量(计算值)，kg
	

	
	整备质量，kg
	设计值
	

	
	
	实测值
	

	
	轴距，mm
	

	试验记录
	动力蓄电池系统及动力系统绝缘电阻，Ω/V
	模拟涉水试验前
	模拟涉水试验后

	
	
	
	

	
	坡道起步及通过
	坡度，%
	行驶时间，min
	行驶距离，m

	
	
	
	
	

	
	监控及报警
	B级电压的系统绝缘电阻小于500Ω/V时报警提示。    □有        □没有  

	
	
	动力蓄电池系统出现低电量时的报警提示。              □有         □没有

	
	防护等级
	安装在距地面1000 mm（含）以下高度或在车厢外的B级电压电气设备和与B级电压部件相连的连接器（充电口除外） 防护等级不低于IP67。□达到  □未达到

	
	
	安装于底盘下方的动力蓄电池包应采取防护措施，其防护等级应达到IPXXB。
                                                   □达到     □未达到

	
	
	动力蓄电池箱体(含接插件）防护等级应达到IP67。      □达到     □未达到

	
	
	驱动电机及控制器应具有防尘防水能力，电机及控制器的防护等级应不低于IP67。                                              □达到     □未达到

	
	断电保护
	动力蓄电池系统每个电池箱体应具有维修开关，可断开电池箱体的高压回路。
                                                    □有         □没有

	
	
	动力蓄电池系统每个支路应设置有熔断器进行保护。   □有         □没有

	
	
	

	
	
	


[bookmark: _Toc418147027][bookmark: _Toc418146744][bookmark: _Toc418146568]注：引用的生产商提供的检测报告：
1、

2、

3、
   
检测（或录入）人员：                                   检测（或录入）日期：

压缩式垃圾车综合性能测试记录表
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	车辆信息
	品牌型号
	
	生产企业名称
	

	
	底盘型号
	
	车辆识别代号
	

	
	发动机型号
	
	发动机排放标准
	

	
	b电机型号 
	
	b电机号
	

	
	b电池组容量，Ah
	
	b电池组总容量，kWh
	

	
	生产（购车）日期
	
	里程表读数， km
	

	基本参数
	设计总质量，kg
	
	载质量，kg
	
	载质量利用系数
	

	
	整备质量，kg
	设计值
	

	
	
	实测值
	                        偏差范围

	
	外形尺寸（长×宽×高），mm
	设计值
		×                  ×

	
	
	实测值
	                        偏差范围

	
	轴距，mm
	
	后悬，mm
	

	
	车厢有效容积，m3
	

	
	车厢材质(品牌/型号/规格)
	底板
	

	
	
	侧板
	

	
	填塞器（或压填机构）材质(品牌/型号/规格)
	底板
	

	
	
	侧板
	

	
	
	刮板
	

	
	液压泵品牌/型号/规格
	

	
	液压缸品牌/型号/规格
	

	
	液压控制阀品牌/型号/规格
	

	
	电控主要元件品牌/型号/规格
	

	试验条件
	环境噪声，dB(A)
	　
	风速， m/s 
	

	试验记录
	驾驶员耳旁噪声，dB(A)
	

	
	作业噪声
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	测量值，dB(A)
	
	
	
	
	
	
	

	
	填塞器污水箱有效容积
	空污水箱时整车质量kg
	污水箱加满后整车质量kg
	污水箱加水量kg

	
	
	
	
	

	
	车厢污水箱有效容积
	污水箱几何尺寸mm
	污水箱有效容积， m3

	
	
	长
	
	宽
	
	高 
	
	

	
	车厢污水储纳容积
	长
	
	宽
	
	高 
	
	污水储纳有效容积，
         m3

	
	提升装置工作循环时间
	次数
	1
	2
	3
	平均值

	
	
	时间， s
	　
	　
	　
	　

	
	压缩机构工作循环时间
	次数
	1
	2
	3
	平均值

	
	
	时间， s
	　
	　
	　
	　

	
	卸料工作循环时间，s
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	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	试验记录
	密封性能
	密封接触宽度
	最大宽度， mm
	最小宽度， mm
	最小接触宽度与最大接触宽度百分比，%

	
	
	
	　
	　
	

	
	
	密封高度
	密封高度，mm
	车厢内高，mm
	填塞器与厢体侧面密封高度与车厢内高百分比，%

	
	
	
	　
	　
	

	
	填塞器最小离地高度，mm
	

	
	垃圾桶倾倒角度， °
	

	
	漆膜光泽度
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	光泽值
	
	
	
	
	
	
	

	观察记录
	项目
	判定

	
	助力转向装置
	□有    □无 

	
	装置操控方式
	□液控  □气控    □电控

	
	b按照GB/T 18385规定的试验方法，应能在20%的坡道上起步并通过。
	□是    □否

	
	所有外露黑色金属表面均进行防锈、防腐处理
	□是    □否

	
	车厢外表面结构便于清洗
	□是    □否

	
	液压系统渗漏、卡滞现象
	□有    □无

	
	工作平稳、可靠，无异常震动及响声
	□是    □否

	
	装载、卸料机构运行采用程序控制方式
	□是    □否

	
	装载作业紧急停止安全保险装置  
	□有    □无

	
	倾倒垃圾后垃圾桶内无残留垃圾 
	□是    □否

	
	提升装置与填塞器压缩机构工作速度互不影响
	□是    □否

	
	填塞器压力过载保护  
	□有    □无

	
	密封条采用中空结构
	□是    □否

	
	密封条整条连续、平直，密封可靠
	□是    □否

	
	密封条压痕切向拖痕 
	□有    □无

	
	填塞器下降至与箱体结合时撞击
	□有    □无

	
	填塞器锁紧机构动态调节
	□有    □无

	
	防止填塞器下落安全装置
	□有    □无

	
	填塞器盖电、液、气控制，应急手动功能
	□有    □无

	
	污水箱排放管阀和清洗门完好有效
	□是    □否

	
	填塞器未举升时推板卸料机构不工作
	□是    □否

	
	驾驶室内可操控填塞器举升和压缩机构动作
	□是    □否

	
	
	

	
	
	

	注：
	b  为纯电动环卫车应填写内容。


试验人员：                                                      试验日期：
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车厢可卸式垃圾车综合性能测试记录表
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	车辆信息
	品牌型号
	
	生产企业名称
	

	
	底盘型号
	
	车辆识别代号
	

	
	发动机型号
	
	发动机排放标准
	

	
	b电机型号 
	
	b电机号
	

	
	b电池组容量，Ah
	
	b电池组总容量，kWh
	

	
	生产（购车）日期
	
	里程表读数， km
	

	基本参数
	车辆总质量，kg
	
	载质量，kg
	
	载质量利用系数
	

	
	整备质量，kg
	设计值
	

	
	
	实测值
	                           偏差范围

	
	外形尺寸（长×宽×高），mm
	设计值
	            ×                   ×

	
	
	实测值
	       ×       ×         偏差范围

	
	轴距，mm
	

	
	拉臂装置品牌/型号/规格
	

	
	拉臂钩
	□焊接件    □铸钢件   □锻钢件

	试验条件
	环境噪声，dB(A)
	　
	风速 ，m/s 
	
	垃圾箱满载质量， kg
	

	试验记录
	驾驶员耳旁噪声，dB(A)
	

	
	作业噪声
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	测量值，dB(A)
	
	
	
	
	
	
	

	
	工作循环时间
	次数
	1
	2
	3
	平均值

	
	
	装厢时间， s
	
	
	
	

	
	
	卸料时间， s
	
	
	
	

	
	
	卸厢时间， s
	　
	　
	　
	　

	
	拉臂装置几何尺寸
	钩心高度， mm
	

	
	
	导向梁导入宽度， mm
	

	
	
	导向轮导入宽度， mm
	

	
	
	导入高度， mm
	

	
	
	驾驶室后端至拉钩中心距离， mm
	

	观察记录
	项目
	判定

	
	助力转向装置
	□有    □无 

	
	装置操控方式
	□液控  □气控    □电控

	
	b按照GB/T 18385规定的试验方法，应能在20%的坡道上起步并通过。
	□是    □否

	
	所有外露黑色金属表面均进行防锈、防腐处理
	□是    □否

	
	液压系统渗漏、卡滞现象
	□有    □无

	
	工作平稳、可靠，无异常震动及响声
	□是    □否

	
	与底盘的连接牢固可靠
	□是    □否

	
	拉臂装置工作过程中变形
	□是    □否

	
	拉臂装置外置横移液压车厢锁紧机构工作可靠
	□是    □否

	
	运输过程中拉臂钩处于松弛状态
	□是    □否

	
	运输过程中拉臂钩与箱吊环自行分离
	□是    □否

	
	液压油输出快换接头，规格为10A
	□有    □无

	注：
	b  为纯电动环卫车应填写内容。
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餐厨垃圾车综合性能测试记录表
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	车辆信息
	品牌型号
	
	生产企业名称
	

	
	底盘型号
	
	车辆识别代号
	

	
	发动机型号
	
	发动机排放标准
	

	
	b电机型号 
	
	b电机号
	

	
	b电池组容量，Ah
	
	b电池组总容量，kWh
	

	
	生产（购车）日期
	
	里程表读数， km
	

	基本参数
	车辆总质量，kg
	
	载质量， kg
	

	
	整备质量，kg
	设计值
	

	
	
	实测值
	                          偏差范围

	
	外形尺寸（长×宽×高），mm
	设计值
	×                    ×

	
	
	实测值
	                          偏差范围

	
	车厢有效容积，m3
	
	轴距，mm
	

	
	车厢材质(品牌/型号/规格)
	底板
	

	
	
	侧板
	

	
	液压泵品牌/型号/规格
	

	
	液压缸品牌/型号/规格
	

	
	液压控制阀品牌/型号/规格
	

	
	电控主要元件品牌/型号/规格
	

	试验条件
	环境噪声，dB(A)
	　
	风速， m/s 
	

	试验记录
	驾驶员耳旁噪声，dB(A)
	

	
	作业噪声
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	测量值，dB(A)
	
	
	
	
	
	
	

	
	提升装置工作循环时间
	次数
	1
	2
	3
	平均值

	
	
	时间， s
	　
	　
	　
	　

	
	卸料工作循环时间， s
	

	
	密封性能
	最大宽度， mm
	最小宽度， mm
	最小接触宽度与最大接触宽度百分，%

	
	
	　
	　
	

	
	垃圾桶倾倒角度， °
	

	
	漆膜光泽度
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	光泽值
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表A.4  餐厨垃圾车综合性能测试记录表（续）
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	观察记录
	项目
	判定

	
	助力转向装置
	□有    □无 

	
	装置操控方式
	□液控  □气控    □电控

	
	b按照GB/T 18385规定的试验方法，应能在20%的坡道上起步并通过。
	□是    □否

	
	所有外露黑色金属表面均进行防锈、防腐处理
	□是    □否

	
	车厢外表面结构便于清洗
	□是    □否

	
	液压系统渗漏、卡滞现象
	□有    □无

	
	工作平稳、可靠，无异常震动及响声
	□是    □否

	
	装载作业紧急停止安全保险装置  
	□有    □无

	
	装载作业中无飞溅现象
	□有    □无

	
	倾倒垃圾后垃圾桶内无残留垃圾 
	□是    □否

	
	推板机构在推出位置时，提升装置不应工作
	□是    □否

	
	密封条整条连续、平直，密封可靠，无渗漏现象
	□是    □否

	
	卸料门锁紧机构动态调节
	□有    □无

	
	防止卸料门下落安全装置
	□有    □无

	
	视频监视仪工作正常
	□有    □无

	注：
	b  为纯电动环卫车应填写内容。
	


试验人员：                                                        试验日期：
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	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	
车辆信息
	品牌型号
	
	生产企业名称
	

	
	底盘型号
	
	车辆识别代号
	

	
	发动机型号
	
	发动机排放标准
	

	
	b电机型号 
	
	b电机号
	

	
	b电池组容量，Ah
	
	b电池组总容量，kWh
	

	
	生产（购车）日期
	
	里程表读数， km
	

	基本参数
	车辆总质量，kg
	
	载质量， kg
	

	
	整备质量， kg
	设计值
	

	
	
	实测值
	                           偏差范围

	
	外形尺寸（长×宽×高），mm
	设计值
	         ×                      ×

	
	
	实测值
	                           偏差范围

	
	轴距，mm
	
	车厢有效容积， m3
	

	
	车厢材质(品牌/型号/规格)
	底板
	

	
	
	侧板
	

	
	液压泵品牌/型号/规格
	

	
	液压缸品牌/型号/规格
	

	
	液压控制阀品牌/型号/规格
	

	
	电控主要元件品牌/型号/规格
	

	试验条件
	环境噪声，dB(A)
	　
	风速， m/s 
	

	试验记录
	驾驶员耳旁噪声，dB(A)
	

	
	车厢举升、下降作业噪声
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	测量值，dB(A)
	
	
	
	
	
	
	

	
	厢盖开启、闭合作业噪声
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	测量值，dB(A)
	
	
	
	
	
	
	

	
	工作循环时间
	次数
	1
	2
	3
	平均值

	
	
	车厢举升时间， s
	　
	　
	　
	　

	
	
	车厢下降时间， s
	
	
	
	

	
	
	厢盖开启时间， s
	
	
	
	

	
	
	厢盖闭合时间， s
	
	
	
	

	
	车厢各结合处间隙
	测量点
	1
	2
	3

	
	
	厢盖与厢体左侧栏板间隙， mm
	
	
	

	
	
	厢盖与厢体右侧栏板间隙， mm
	
	
	

	
	
	厢盖与厢体后端间隙， mm
	
	
	

	
	
	卸料门与车厢底板间隙， mm
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表A.5  自卸式垃圾车综合性能测试记录表（续）
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	观察记录
	项目
	判定

	
	助力转向装置
	□有    □无 

	
	装置操控方式
	□液控  □气控    □电控

	
	b按照GB/T 18385规定的试验方法，应能在20%的坡道上起步并通过。
	□是    □否

	
	所有外露黑色金属表面均进行防锈、防腐处理
	□是    □否

	
	车厢外表面结构便于清洗
	□是    □否

	
	液压系统渗漏、卡滞现象
	□有    □无

	
	工作平稳、可靠，无异常震动及响声
	□是    □否

	
	车厢升降撞击、卡滞
	□有    □无

	
	厢盖启闭撞击、卡滞
	□有    □无

	
	防车厢下落装置
	□有    □无

	
	侧翻厢盖启闭声光报警装置
	□有    □无

	
	厢门锁紧机构安全可靠
	□是    □否

	注：
	b  为纯电动环卫车应填写内容。
	


试验人员：                                                        试验日期：
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	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	车辆信息
	品牌型号
	
	生产企业名称
	

	
	底盘型号
	
	车辆识别代号
	

	
	a发动机型号
	
	a发动机排放标准
	

	
	b电机型号 
	
	b电机号
	

	
	b电池组容量，Ah
	
	b电池组总容量，kWh
	

	基本参数
	车辆总质量，kg
	
	载质量， kg
	

	
	整备质量， kg
	设计值
	

	
	
	实测值
	                               偏差范围

	
	外形尺寸（长×宽×高），mm
	设计值
	×                      ×

	
	
	实测值
	                               偏差范围

	
	轴距，mm
	

	
	车厢内尺寸（长×宽×高）， mm
	

	
	车厢材质(品牌/型号/规格)
	

	
	尾板品牌/型号/规格
	

	
	装置操控方式
	□液控    □气控    □电控    □其它

	试验条件
	环境噪声，dB(A)
	　
	风速， m/s 
	

	试验记录
	驾驶员耳旁噪声，dB(A)
	

	
	尾板升降作业噪声
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	测量值，dB(A)
	
	
	
	
	
	
	

	
	尾板满载上升速度
	次数
	1
	2
	3
	平均值

	
	
	尾板上升时间， s
	　
	　
	　
	　

	
	
	尾板离地高度， mm
	
	
	
	

	
	
	尾板满载上升速度(计算值)， mm/s
	
	
	
	

	
	尾板加载前后位置变化量， mm

	测量点
	次数
	平均值

	
	
	
	1
	2
	3
	

	
	
	左前角
	
	
	
	

	
	
	  左后角
	
	
	
	

	
	
	右前角
	
	
	
	

	
	
	右后角
	
	
	
	

	
	砝码总质量, kg
	
	静载时间,mim
	
	

	
	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	

	试验项目
	
	
	

	车厢观察记录
	项目
	判定

	
	助力转向装置
	□有    □无 

	
	装置操控方式
	□液控  □气控    □电控

	
	b按照GB/T 18385规定的试验方法，应能在20%的坡道上起步并通过。
	□是    □否

	
	所有外露黑色金属表面均进行防锈、防腐处理
	□是    □否

	
	液压系统渗漏、卡滞现象
	□有    □无

	
	工作平稳、可靠，无异常震动及响声
	□是    □否

	
	车厢采用密闭式结构
	□是    □否

	
	车厢内有垃圾桶限位或防桶互撞装置
	□是    □否

	
	车厢内有污水收集系统
	□是    □否

	
	厢盖启闭无撞击、无窜动、无卡滞
	□是    □否

	
	尾板液压系统设有防承载平台突然下降、倾翻的安全装置
	□有    □无

	
	尾板设有防止承载平台自动下落或自动打开的机械锁紧装置
	□有    □无

	
	尾板升降动作无撞击、无卡滞
	□是    □否

	注：
	b  为纯电动环卫车应填写内容。
	


试验人员：                                                        试验日期：






















[bookmark: _Toc418146578][bookmark: _Toc418146754][bookmark: _Toc418147037]吸粪车综合性能测试记录表
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	车辆信息
	品牌型号
	
	生产企业名称
	

	
	底盘型号
	
	车辆识别代号
	

	
	发动机型号
	
	发动机排放标准
	

	
	b电机型号 
	
	b电机号
	

	
	b电池组容量，Ah
	
	b电池组总容量，kWh
	

	
	生产（购车）日期
	
	里程表读数， km
	

	基本参数
	车辆总质量，kg
	
	载质量， kg
	

	
	整备质量， kg
	设计值
	

	
	
	实测值
	                           偏差范围

	
	外形尺寸（长×宽×高），mm
	设计值
	×                      ×

	
	
	实测值
	                           偏差范围

	
	轴距，mm
	

	
	罐体材质(品牌/型号/规格)
	

	
	罐体有效容积， m3
	设计值
	

	
	
	实测值
	

	
	真空泵品牌/型号/规格
	

	
	除臭装置品牌/型号/规格
	

	
	装置操控方式
	□液控    □气控    □电控    □其它

	试验条件
	环境噪声，dB(A)
	　
	风速， m/s 
	

	
	作业噪声
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	测量值，dB(A)
	
	
	
	
	
	
	

	
	系统最大真空度(表值)
	真空泵转速，r/min
	真空系统最大真空度， kPa
	抽真空时间， min
	保压20min后真空度， kPa

	
	
	设计值
	实测值
	设计值
	实测值
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	
	试验记录
	驾驶员耳旁噪声，dB(A)
	

	
	
	加水前（空罐体）
	加满水
	

	
	
	
	
	

	
	清水箱容积
	整车质量， kg
	清水箱容积有效容积， m3

	
	
	加水前（空水箱）
	加满水
	

	
	
	
	
	

	
	抽吸作业
	抽吸时间， s
	真空泵转速， r/min

	
	
	次数
	1
	2
	3
	平均值
	

	
	
	测量值
	　
	　
	　
	
	　

	
	除臭装置
	H2S消除率,  %
	NH4消除率,  %

	
	
	
	

	
	真空吸管外露长度,  m
	

	


                     表A.7吸粪车综合性能测试记录表(续)


	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	试验记录
	漆膜光泽度
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	光泽值
	
	
	
	
	
	
	

	观察记录
	项目
	判定

	
	助力转向装置
	□有    □无 

	
	装置操控方式
	□液控  □气控    □电控

	
	b按照GB/T 18385规定的试验方法，应能在20%的坡道上起步并通过。
	□是    □否

	
	所有外露黑色金属表面均进行防锈、防腐处理
	□是    □否

	
	车厢外表面结构便于清洗
	□是    □否

	
	液压系统渗漏、卡滞现象
	□有    □无

	
	工作平稳、可靠，无异常震动及响声
	□是    □否

	
	防溢流装置工作正常
	□是    □否

	
	密闭工具箱
	□有    □无

	注：
	b  为纯电动环卫车应填写内容。
	


试验人员：                                                        试验日期：
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扫路车综合性能测试记录表
	[bookmark: _Toc418146581][bookmark: _Toc418146757][bookmark: _Toc418147040]试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	车辆信息
	品牌型号
	
	生产企业名称
	

	
	底盘型号
	
	车辆识别代号
	

	
	发动机型号
	
	发动机排放标准
	

	
	副发动机型号
	
	副发动机排放标准
	

	
	b电机型号 
	
	b电机号
	

	
	b副电机型号 
	
	b副电机号
	

	
	b电池组容量，Ah
	
	b电池组总容量，kWh
	

	
	生产（购车）日期
	
	里程表读数， km
	

	基本参数
	车辆总质量，kg
	
	载质量，kg
	

	
	整备质量，kg
	设计值
	

	
	
	设计值
	                        偏差范围

	
	外形尺寸（长×宽×高），mm
	设计值
	×                   ×

	
	
	实测值
	                        偏差范围

	
	轴距，mm
	

	
	垃圾箱容积，m3
	

	
	水箱容积，m3
	

	
	垃圾箱材质(品牌/型号/规格)
	

	
	水箱材质(品牌/型号/规格)
	

	
	液压泵品牌/型号/规格
	

	
	液压缸品牌/型号/规格
	

	
	液压马达品牌/型号/规格
	

	
	液压控制阀品牌/型号/规格
	

	
	电控主要元件品牌/型号/规格
	

	
	清水泵品牌/型号/规格
	

	
	循环水泵品牌/型号/规格
	

	试验条件
	环境噪声，dB(A)
	　
	风速， m/s 
	
	环境粉尘，mg/m3
	

	试验记录
	驾驶员耳旁噪声，dB(A)
	

	
	额定工况
	作业车速，km/h
	副发动机转速，r/min
	风机转速，r/min
	最大清扫宽度，mm

	
	
	
	
	
	

	
	洁净率
	区域
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	平均值

	
	
	残余垃圾质量kg
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	洁净率(计算值)%
	

	
	作业噪声
	位置
	左
	右
	平均值，dB(A)

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	测量值，dB(A)
	
	
	
	
	
	
	

	
	作业扬尘浓度
	位置
	车顶
	车后
	车顶与车后作业扬尘浓度之和

	
	
	测量值，mg/m3
	实测值
	本底值
	实测值
	本底值
	

	
	
	
	
	
	
	
	


表A.8  扫路车综合性能测试记录表（续）
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	试验记录
	一次连续喷水作业时间
	加水前整车质量， kg
	加满水后整车质量， kg
	加水量，kg
	试验喷水时间，min
	一次连续喷水作业时间（计算值），min

	
	
	
	
	
	
	

	
	漆膜光泽度
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	光泽值
	
	
	
	
	
	
	

	观察记录
	项目
	判定

	
	助力转向装置
	□有    □无 

	
	装置操控方式
	□液控  □气控    □电控

	
	所有外露黑色金属表面均进行防锈、防腐处理
	□是    □否

	
	b按照GB/T 18385规定的试验方法，应能在20%的坡道上起步并通过。
	□是    □否

	
	车厢外表面结构便于清洗
	□是    □否

	
	液压系统渗漏、卡滞现象
	□有    □无

	
	工作平稳、可靠，无异常震动及响声
	□是    □否

	
	清扫与作业行驶速度互不干扰
	□是    □否 

	
	两侧清扫或吸入应能同时作业
	□是    □否 

	
	左右扫盘独立控制
	□是    □否 

	
	扫盘接地压力动态调整
	□是    □否 

	
	
	

	
	扫盘有三级以上的调速档
	□是    □否 

	
	扫盘防撞保护功能
	□有    □无

	
	吸盘防撞功能（纯吸式）
	□有    □无

	
	吸嘴升降平稳、离地间隙调整方便
	□是    □否 

	
	驾驶室内调整吸嘴进口开度
	□是    □否 

	
	气道结合面气流痕迹
	□有    □无

	
	水路系统无渗漏
	□有    □无

	
	水路系统防冻放水装置
	□有    □无

	
	水路系统过滤装置工作正常
	□是    □否 

	
	水箱溢流管
	□有    □无

	
	水箱水位计
	□有    □无

	
	缺水报警装置
	□有    □无 

	
	喷水嘴出水形状均匀扇形面
	□是    □否 

	
	垃圾箱、水箱防腐材质
	□是    □否 

	
	视频监视仪工作正常
	□是    □否 

	注：
	b  针对纯电动环卫车使用。


试验人员：                                                        试验日期：
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                 表A.9        清洗洒水车综合性能测试记录表
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	车辆信息
	品牌型号
	
	生产企业名称
	

	
	底盘型号
	
	车辆识别代号
	

	
	发动机型号
	
	发动机排放标准
	

	
	副发动机型号
	
	副发动机排放标准
	

	
	b电机型号 
	
	b电机号
	

	
	b副电机型号 
	
	b副电机号
	

	
	b电池组容量，Ah
	
	b电池组总容量，kWh
	

	
	生产（购车）日期
	
	里程表读数， km
	

	基本参数
	车辆总质量，kg
	
	载质量，kg
	

	
	整备质量，kg
	设计值
	

	
	
	实测值
	                          偏差范围

	
	外形尺寸（长×宽×高），mm
	设计值
	×                     ×

	
	
	实测值
	                           偏差范围

	
	轴距，mm
	

	
	水罐容积，m3
	

	
	水罐材质(品牌/型号规格)
	

	
	高压水泵品牌/型号/压力/流量
	

	
	低压水泵品牌/型号/扬程/流量
	

	试验条件
	环境噪声，dB(A)
	　
	风速， m/s 
	

	试验记录
	驾驶员耳旁噪声，dB(A)
	

	
	额定工况
	作业车速 ，km/h
	高压水泵转速，r/min
	最大清洗宽度，mm

	
	
	　
	　
	　

	
	作业噪声
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	测量值，dB(A)
	
	
	
	
	
	
	

	
	水罐有效容积
	加水前（空水箱）整车质量， kg
	加满水后整车质量， kg
	加水量，kg
	水罐有效容积，m3

	
	
	　　
	
	
	

	
	一次连续喷水作业时间
	加水前整车质量， kg
	加满水后整车质量， kg
	加水量，kg
	试验喷水时间， min
	一次连续喷水作业时间（计算值）， min

	
	
	
	
	
	
	

	
	漆膜光泽度
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	光泽值
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表A.9  清洗洒水车综合性能测试记录表（续）
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	观察记录
	项目
	判定

	
	助力转向装置
	□有    □无 

	
	装置操控方式
	□液控  □气控    □电控

	
	b按照GB/T 18385规定的试验方法，应能在20%的坡道上起步并通过。
	□是    □否

	
	所有外露黑色金属表面均进行防锈、防腐处理
	□是    □否

	
	车厢外表面结构便于清洗
	□是    □否

	
	液压系统渗漏、卡滞现象
	□有    □无

	
	工作平稳、可靠，无异常震动及响声
	□是    □否

	
	高压清洗后的路面积水现象
	□有    □无

	
	清洗装置工作状态与作业行驶速度不相互干扰
	□是    □否

	
	高压水泵水压恒定
	□是    □否

	
	水路系统防冻放水装置
	□有    □无

	
	水路系统过滤装置
	□有    □无

	
	喷水嘴堵塞
	□有    □无

	
	水路系统漏水
	□有    □无

	
	高压喷水扇形面均匀连续平直
	□是    □否

	
	水罐采用防腐材质
	□是    □否

	
	水罐溢流管
	□有    □无

	
	水罐水位计
	□有    □无

	
	缺水报警装置
	□有    □无

	
	视频监视仪工作正常
	□是    □否

	注：
	b  针对纯电动环卫车使用。
	


试验人员：                                                        试验日期：
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洗扫车综合性能测试记录表
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	车辆信息
	品牌型号
	
	生产企业名称
	

	
	底盘型号
	
	车辆识别代号
	

	
	发动机型号
	
	发动机排放标准
	

	
	副发动机型号
	
	副发动机排放标准
	

	
	b电机型号 
	
	b电机号
	

	
	b副电机型号 
	
	b副电机号
	

	
	b电池组容量，Ah
	
	b电池组总容量，kWh
	

	
	生产（购车）日期
	
	里程表读数， km
	

	基本参数
	车辆总质量，kg
	
	载质量， kg
	

	
	整备质量， kg
	设计值
	

	
	
	实测值
	                        偏差范围

	
	外形尺寸（长×宽×高），mm
	设计值
	×                   ×

	
	
	实测值
	                        偏差范围

	
	轴距，mm
	

	
	垃圾箱容积，m3
	

	
	水箱容积，m3
	

	
	垃圾箱材质(品牌/型号/规格)
	

	
	水箱材质(品牌/型号/规格)
	

	
	液压泵品牌/型号/规格
	

	
	液压缸品牌/型号/规格
	

	
	液压马达品牌/型号/规格
	

	
	液压控制阀品牌/型号/规格
	

	
	电控主要元件品牌/型号/规格
	

	
	高压水泵品牌/型号/压力/流量
	

	
	低压水泵品牌/型号/扬程/流量
	

	试验条件
	环境噪声，dB(A)
	　
	风速，m/s 
	

	试验记录
	驾驶员耳旁噪声，dB(A)
	

	
	额定工况
	作业车速 ，km/h
	高压水泵转速，r/min
	风机转速，r/min
	最大清扫宽度，mm

	
	
	　
	　
	　
	　

	
	作业噪声
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	测量值，dB(A)
	
	
	
	
	
	
	

	
	水箱有效容积
	加水前（空水箱）整车质量， kg
	加满水后整车质量， kg
	加水量，kg
	水箱有效容积， m3

	
	
	　　
	
	
	

	
	一次连续喷水作业时间
	加水前整车质量， kg
	加满水后整车质量， kg
	加水量，kg
	试验喷水时间，min
	一次连续喷水作业时间（计算值），min

	
	
	
	
	
	
	

	
	侧石喷水杆高度调整范围，mm
	

	
	漆膜光泽度
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	光泽值
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表A.10  洗扫车综合性能测试记录表（续）
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	观察记录
	项目
	判定

	
	助力转向装置
	□有    □无 

	
	装置操控方式
	□液控  □气控    □电控

	
	b按照GB/T 18385规定的试验方法，应能在20%的坡道上起步并通过。
	□是    □否

	
	所有外露黑色金属表面均进行防锈、防腐处理
	□是    □否

	
	车厢外表面结构便于清洗
	□是    □否

	
	液压系统渗漏、卡滞现象
	□有    □无

	
	工作平稳、可靠，无异常震动及响声
	□是    □否

	
	清扫与作业行驶速度互不干扰
	□是   □否

	
	洗扫后路面可见垃圾、积水现象
	□有   □无

	
	对路面及道路两侧侧石的清扫、清洗、洗扫
	□是   □否

	
	单独控制路面及两侧侧石的清扫、清洗、洗扫
	□是   □否

	
	高压水泵水压恒定
	□是   □否

	
	水路系统过滤装置
	□有   □无

	
	水路系统漏水
	□有   □无

	
	喷水嘴堵塞
	□有   □无

	
	水路系统防冻放水装置
	□有   □无

	
	高压喷水扇形面均匀连续平直
	□是   □否

	
	清洗装置防撞避让保护
	□有   □无

	
	清洗装置外侧示宽警示标志
	□有   □无

	
	
	

	
	扫盘有三级以上的调速档
	□是   □否 

	
	扫刷防撞避让保护可靠有效
	□是   □否

	
	吸嘴升降平稳、离地间隙调整方便
	□是   □否

	
	气道结合面气流痕迹
	□有   □无

	
	垃圾箱、水箱采用防腐材质
	□是   □否

	
	水箱溢流管
	□有   □无

	
	水箱水位计
	□有   □无

	
	缺水报警装置
	□有   □无

	
	视频监视仪工作正常
	□是   □否

	注：
	b  针对纯电动环卫车使用。
	


试验人员：                                                        试验日期：
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路面养护车综合性能测试记录表
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	车辆信息
	品牌型号
	
	生产企业名称
	

	
	底盘型号
	
	车辆识别代号
	

	
	a发动机型号
	
	a发动机排放标准
	

	
	a副发动机型号
	
	a副发动机排放标准
	

	
	b电机型号 
	
	b电机号
	

	
	b副电机型号 
	
	b副电机号
	

	
	b电池组容量，Ah
	
	b电池组总容量，kWh
	

	
	生产（购车）日期
	
	里程表读数， km
	

	基本参数
	车辆总质量，kg
	
	载质量， kg
	

	
	整备质量， kg
	设计值
	

	
	
	实测值
	                           偏差范围

	
	外形尺寸（长×宽×高），mm
	设计值
	×                       ×

	
	
	实测值
	                           偏差范围

	
	轴距，mm
	

	
	水箱容积，m3
	

	
	水箱材质(品牌/型号规格)
	

	
	高压水泵品牌/型号/压力/流量
	

	试验条件
	环境噪声，dB(A)
	　
	风速，m/s 
	

	试验记录
	驾驶员耳旁噪声，dB(A)
	

	
	作业噪声
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	测量值，dB(A)
	
	
	
	
	
	
	

	
	水箱有效容积
	加水前（空水箱）整车质量， kg
	加满水后整车质量， kg
	加水量， kg
	水箱有效容积， m3

	
	
	
	
	
	

	
	前端喷水连续宽度mm
	

	
	漆膜光泽度
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	光泽值
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表A.11  路面养护车综合性能测试记录表（续）
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	观察记录
	项目
	判定

	
	助力转向装置
	□有    □无 

	
	装置操控方式
	□液控  □气控    □电控

	
	所有外露黑色金属表面均进行防锈、防腐处理
	□是    □否

	
	b按照GB/T 18385规定的试验方法，应能在20%的坡道上起步并通过。
	□是    □否

	
	液压系统渗漏、卡滞现象
	□有    □无

	
	工作平稳、可靠，无异常震动及响声
	□是    □否

	
	水路系统过滤装置
	□有   □无

	
	水路系统漏水
	□有   □无

	
	水路系统防冻放水装置
	□有   □无

	
	水箱采用防腐材质
	□是   □否

	
	水箱溢流管
	□有   □无

	
	水箱水位计
	□有   □无

	
	缺水报警装置
	□有   □无

	
	连接水枪的水管配备自动回缩和定位装置
	□有   □无

	注：
	b  针对纯电动环卫车使用。


试验人员：                                                        试验日期：





















表A.12   自（后）装卸垃圾车综合性能测试记录表
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	车辆信息
	品牌型号
	
	生产企业名称
	

	
	底盘型号
	
	车辆识别代号
	

	
	发动机型号
	
	发动机排放标准
	

	
	b电机型号 
	
	b电机号
	

	
	b电池组容量，Ah
	
	b电池组总容量，kWh
	

	
	生产（购车）日期
	
	里程表读数， km
	

	基本参数
	设计总质量，kg
	
	载质量，kg
	
	载质量利用系数
	

	
	整备质量，kg
	设计值
	

	
	
	实测值
	                       偏差范围

	
	外形尺寸（长×宽×高），mm
	设计值
		×                  ×

	
	
	实测值
	                       偏差范围

	
	轴距，mm
	
	后悬，mm
	
	后悬/轴距  %
	

	
	车厢有效容积，m3
	
	

	
	车厢材质(品牌/型号/规格)
	底板
	

	
	
	侧板
	

	
	滑、刮板材质(品牌/型号/规格)
	    滑板
	

	
	
	    刮板
	

	
	液压泵品牌/型号/规格
	

	
	液压缸品牌/型号/规格
	

	
	液压控制阀品牌/型号/规格
	

	
	电控主要元件品牌/型号/规格
	

	试验条件
	环境噪声，dB(A)
	　
	风速， m/s 
	

	试验记录
	驾驶员耳旁噪声，dB(A)
	

	
	作业噪声
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	测量值，dB(A)
	
	
	
	
	
	
	

	
	安全支腿之间间距    mm
	

	
	车厢污水储纳容积
	长
	
	宽
	
	高 
	
	污水储纳有效容积，
         m3

	
	提升装置工作循环时间
	次数
	1
	2
	3
	平均值

	
	
	时间， s
	　
	　
	　
	　

	
	滑、刮板装置工作循环时间
	次数
	1
	2
	3
	平均值

	
	
	时间， s
	　
	　
	　
	　

	
	卸料工作循环时间，s
	


                      

                  表A.12  自（后）装卸垃圾车综合性能测试记录表（续）
	试验项目
	
	试验车辆
	□新车  □在用车

	试验记录
	垃圾桶倾倒角度， °
	

	
	漆膜光泽度
	位置
	左
	右
	平均值

	
	
	次数
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	

	
	
	光泽值
	
	
	
	
	
	
	

	观察记录
	项目
	判定

	
	助力转向装置
	□有    □无 

	
	装置操控方式
	□液控  □气控    □电控

	
	b按照GB/T 18385规定的试验方法，应能在20%的坡道上起步并通过。
	□是    □否

	
	所有外露黑色金属表面均进行防锈、防腐处理
	□是    □否

	
	车厢外表面结构便于清洗
	□是    □否

	
	液压系统渗漏、卡滞现象
	□有    □无

	
	工作平稳、可靠，无异常震动及响声
	□是    □否

	
	厢体顶部滑板、刮板能实现联动
	□是    □否

	
	装载作业紧急停止安全保险装置  
	□有    □无

	
	卸料采用车厢中部双油缸举升方式
	□是    □否

	
	举升机构与后支撑安全装置能电液互锁
	□有    □无

	
	倾倒垃圾后垃圾桶内无残留垃圾
	□是    □否

	
	提升装置与滑、刮装置工作速度互不影响
	□是    □否

	
	驾驶室内可操控车厢举升完成卸料 动作
	□是    □否

	注：
	b  为纯电动环卫车应填写内容。


试验人员：                                                      试验日期：
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